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Grundfos olarak bu beyannameye konu olan CUE drinlerinin, AB Uyesi
Ulkelerin kanunlarini birbirine yaklastirma (izerine Konsey Direktifleriyle
uyumlu oldugunun yalnizca bizim sorumlulugumuz altinda oldugunu
beyan ederiz:
— Dusuk Voltaj Yonetmeligi (2006/95/EC).

Kullanilan standart: EN 61800-5-1: 2003.
— EMC Diretifi (2004/108/EC).

Kullanilan standart: EN 61800-3: 2005.
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Uyan

Montajdan énce, montaj ve kullanim kilavuzunu
okuyunuz. Montaj ve isletimin ayrica yerel
diizenlemelere ve daha énce yapilip onaylanmis
olan belirli uygulamalara da uyumlu olmasi
gerekir.

1. Bu dokiimanda kullanilan semboller

Uyani

Bu giivenlik uyarilari dikkate alinmadigi takdirde,
kisisel yaralanmalarla sonuglanabilir!

_ Bu giivenlik uyarilari dikkate alinmadigi takdirde,
lkaz . . e
ariza ya da ekipmanlarin hasari ile sonuglanabilir!

Notlar veya talimatlar isi kolaylastirir ve giivenilir
operasyonu temin eder.

2. Giris

Bu kilavuz, 0,55 ile 90 kW gli¢ araligindaki Grundfos CUE
frekans konvertériiniizi batin yonleriyle tanitir.

Bu kilavuzu, her zaman CUE'nin yakininda bulundurun.

2.1 Genel agiklama
CUE, 6zellikle pompalar igin tasarlanmis, harici frekans konvertor
serileridir.

CUE igindeki baglatma rehberi sayesinde, kurucu, kolaylikla ana
parametreleri ayarlar ve CUE'yi calismaya dahil edebilir.

Bir sensoére ya da harici bir kontrol sinyaline baglanmis CUE;
pompa hizini, mevcut talebe hizli bir sekilde uyarlayacaktir.

Pompa hizi nominal hizi agarsa, pompa asiri

yiiklenecektir.

2.2 Uygulamalar

CUE serileri ve Grundfos standart pompalari, frekans konvertor

entegreli Grundfos E-pompa yelpazesinin tamamlayicisidir.

CUE ¢6zimu, ayni E-pompa islevselligini sunar

* E-pompa yelpazesinin kapsamadigi, sebeke geriliminde ya da
gl araliklarinda.

+ entegre edilmis bir frekans konvertoriiniin istenilir ve misaade
edilebilir olmadidi1 uygulamalarda.

2.3 Referanslar

Grundfos CUE igin teknik dokiimantasyon:

+ Kilavuz, CUE'yi caligmaya sokacak butln bilgi ihtiyaclarini
igerir.

» Veri kitapgigi, CUE uygulamalari ve insasi hakkindaki tim
teknik bilgiyi icerir.

« Servis talimatlari, frekans konvertdr tamiri ve sékiimesi
hakkinda tim gerekli talimatlari icerir.

Teknik dokiimantasyon www.grundfos.com > International

website > WebCAPS > Service adresinde mevcuttur.

Herhangi bir sorunuz varsa; litfen en yakin Grundfos ofisine veya

servisine basvurun.

Tirkce (TR)
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3. Giivenlik ve uyarilar

3.1 Uyan
Uyan
Her kurulum,bakim ve denetim, egitilmis kigilerce
yapiimalidir.
Uyan
Elektrik aksamlarina dokunmak, CUE
kapatildiktan sonra bile, 6liimciil olabilir.
CUE (izerinde herhangi bir is yapiimadan énce,
ana salter kaynagi ve giris gerilimi, en az asagida
belirtilen siire kadar kapatiimalidir.
Gerilim Min. bekleme siiresi
4 dakika 15 dakika 20 dakika
200-240 V 0,75-3,7kW  5,55-45kW
380-500 V 0,55-7,5 kW 11 - 90 kW
525-600 V 0,75-7,5 kW
525-690 V 11 - 90 kW

CUE'nin isim plakasinda belirtiimisse, daha kisa sure bekleyin.

3.2 Giivenlik diizenlemeleri

« Kontrol panosunun on/off butonu, CUE'nin sebeke gerilimiyle
olan baglantisini kesmez. Bu ylizden glvenlik salteri olarak
kullaniimamalidir.

* CUE, dogru bir sekilde topraklanmali ve ulusal dizenlemelere
goOre endirekt temaslardan korunmalidir.

» Toprak kagak akimi 3,5 mA'i gecer.

« 1P20/21 sinift muhafaza, erisime serbest sekilde kurulmamali,
bir panel icinde olmalidir.

» IP54/55 sinifi muhafaza, suya ve glinese karsi ek bir koruma
olmadan ag¢ik havada kurulmamalidir.

» Kablo kesitine, kisa devre ve asiri akim korumasina dair
ulusal ve yerel dizenlemelerine herzaman uyun.

3.3 Kurulum gereksinimleri

Genel guvenlik, sunlara yonelik 6zel dikkat gerektirir:

+ Asiri akim ve kisa-devre korumasi igin sigortalar ve salterler
» Kablo segimi (sebeke akimi, motor, yik dagilimi ve rolesi)

» Net konfigirasyonu (IT, TN, topraklama)

» Giris ve ¢ikiglar baglamadaki giivenlik (PELV).

3.3.1 IT sebekesi

Uyan

380-500 V CUE frekans konvertorlerini, faz ve

toprak arasinda 440 V’den fazla gerilim

oldugunda ana sebekeye baglamayin.
Topraklanmig delta ve IT sebekeli baglantilarda, sebeke gerilimi,
faz ile toprak arasinda 440 V ' gegebilir.

3.3.2 Asindirici ortam

Havanin igerdigi sivilarin, pargaciklarin ya da

gazlarin, elektronik aksamlara hasar verebilecegi

ve bu aksamlari etkileyebilecegi ortamlarda,
CUE kurulmamalidir.

CUE, cok sayida mekanik ve elektronik parga icerir.
Bunlarin hepsi, ¢cevresel etkilere karsi hassastir.

3.4 Bazi kosullar altinda azaltilmis performans
CUE, su kosullar altinda performansini disurecektir:

+ dusuk hava basinci (yuksek rakimda)

* uzun motor kablolari.

Gerekli tedbirler, sonraki iki bélimde anlatiimigtir.

3.4.1 Diisiik hava basincinda azalma

Uyan
2000 m (istii rakimlarda, PELV karsilanamaz.

PELV = Koruyucu ekstra dusuk gerilim
(Protective Extra Low Voltage).

Dusuk hava basincinda, havanin sogutucu kapasitesi duger, ve
CUE, asiri yuklemeyi engellemek igin otomatik olarak
performansini azaltir.

Daha yuksek performansli bir CUE segmek gerekli olabilir.
3.4.2 Uzun motor kablolu baglantilarda performans azalmasi

CUE igin maksimum kablo uzunlugu; ekransiz kablolar icin
300 m, ekranh kablolar iginse 150 m'dir. Daha uzun kablo
kullanimi durumunda, Grundfos ile irtibata gegin.

Bolum 16.7 Sigortalar ve kablo kesiti'nde belirtildigi gibi, CUE,
maksimum kesitli bir motor kablosu igin tasarlanmistir.

4. Tanimlama

4.1 isim plakasi

CUE, isim plakasi araciligiyla tanimlanabilir. Asagida bir 6rnek
gOsterilmistir.

A\ 4

GRUNDFOS 2\

T/C: CUE202P1M2T5E20H1BXCXXXSXXXXAXBXCXXXXDX
Prod. no: 12345678 S/N: 123456G234

1.5 KW (400V) C€
IN: 3x380-500 V 50/60Hz 3.7A

OUT: 3x0-Vin 0-100Hz 4.1 A 2.8 kVA (V)
CHASSIS/IP20 Tamb. 45C/122F

HHHHTIBAR CODEIHIIIIHI

MADE IN DENMARK

Listed 76X1 E134261 Ind. Contr. Eq.
See manual for prefuse

@

CAUTION:
SEE MANUAL / VOIR MANUEL

WARNING: ©
STORED CHARGE DO NOT TOUCH UNTIL S
4 MIN AFTER DISCONNECTION Q
CHARGE RESIDUELLE, ATTENDRE &
4 MIN APRES DECONNEXION ‘g’
=
Sekil 1 Isim plakasi 6rnegi
Metin Aciklama
T/C: CUE (Urdn ismi)
’ 202P1M2... (dahili kodu)
Prod.no: Uriin numarasi: 12345678
Seri numarasi: 123456G234
S/N: Son ¢ hane, Uretim tarihini gosterir:
23, hafta ve 4, yil 2004.
1.5 kW Motordaki karakteristik mil gtcu
IN: Kaynak gerilimi, frekansi ve maksimum giris akimi
Motor gerilimi, frekansi ve maksimum ¢ikis akimi.
OUT: Maksimum cikis frekansi, genellikle pompa tipine
baghdir.
CHASSIS/
P20 Muhafaza sinifi
Tamb. Maksimum ortam sicakhigi

4.2 Ambalaj etiketi
CUE, ambalaj tzerindeki etiket araciligiyla da tanimlanabilir.



5. Mekanik kurulum

Her CUE kabin dlglleri, muhafazalarina gére karakteristiktir.
Bolim 76. 1'deki tablo, muhafaza sinif ile muhafaza tipi arasindaki
iligkiyi gOsterir.

5.1 Alma ve depolama

Alindiginda ambalajlamanin bozulmamig ve Unitenin tam
oldugunu kontrol edin. Nakliye sirasindaki hasar durumunda,
sikayet icin nakliyat sirketiyle irtibata gecin.

CUE'nin acik hava depolamaya uygun olmayan bir ambalajda
teslim edildigine dikkat edin.

5.2 Tagima ve ambalajindan gikarma

CUE'yi alana tagima sirasinda hasarlardan korumak igin, sadece
kurulum alaninda ambalajindan ¢ikarin.

Ambalajlama aksesuar g¢antalari, dokimentasyon ve Unitenin
kendisini icerir. Bakiniz sekil 2.

Dékumantasyon

Aksesuar
canta(lar)si

TMO3 8857 2607

Sekil 2 CUE ambalaji

5.3 Alan gereksinimleri ve hava sirkiilasyonu

CUE uniteleri, yan yana monte edilebilir fakat sogutma igin yeterli
hava sirktlasyonu gerekli oldugundan, su gereksinimler
karsilanabilmelidir:

* CUE'nin altinda ve Usttindeki yeterli bos alan.
Asagidaki tabloya bakin.

» 50 °C'ye kadar ortam sicakhgi.

* CUE, dogrudan duvar Uzerine asin ya da arka plaka ile
yerlestirin. Bakiniz sekil 3.
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TMO3 8859 2607

Sekil 3 Dogrudan duvara asilmis ya da arka plakasiyla
yerlestiriimis CUE

CUE'nin altinda ve iistiindeki gerekli bosluk

Muhafaza Bosluk [mm]
A2, A3, A4, A5 100
B1, B2, B3, B4, C1, C3 200
C2,C4 225

Muhafaza hakkindaki bilgi i¢in, bélim 76.7'deki tabloya bakiniz.

5.4 Montaj

Kullanici, CUE 'yi dayanikli bir yiizeye monte

lkaz etmekle sorumludur.
1. Delikleri isaretleyip, deliniz. Bélum 76.3 'deki boyutlara bakin.

2. Vidalari yerlestirin ama gevsek birakin. CUE 'yi monte edin,
dort vidayi sikin.

TMO03 8860 2607

Sekil 4 Deliklerin delinmesi

Tirkce (TR)
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6. Elektrik baglantisi

Uyan

Uriin sahibi ya da kurucu, ulusal ve yerel
standartlara gére dogru topraklama ve
korumanin garantisini vermekle yiikiimliidiir.

Uyan

CUE iizerinde herhangi bir is yapilmadan énce,
ana salter kaynagi ve giris gerilimi, en az béliim
3. Giivenlik ve uyarilar'te belirtilen siire kadar

kapatilmalidir.
=] . o k
L1 _‘:----7 — '9_1(L1) :
L2 —! p— o7 |(L2)
B—  —— o3 L2 |
ELCB . PE @

Sekil 5 Salterli CUE'nin Ug fazli sebeke baglanti 6rnegi,
destek sigortalari ve ek koruma

6.1 Elektrik korumasi

6.1.1 Elektrik garpmasina kargi koruma - endirekt temas

Uyan
CUE, dogru bir sekilde topraklanmali ve ulusal

diizenlemelere gére, endirekt temaslardan
korunmalidir.

3,5 mA'y1 asan toprak kacak akimi, ve teghizatl

bir toprak baglantisi gerekir.

Koruyucu kablolarda, her zaman sari/yesil (PE) ya da
sari/yesil/mavi (PEN) renk isareti olmahdir.
EN IEC 61800-5-1'e gore talimatlar:

* CUE; hareketsiz olmali, kalici olacak sekilde kurulmali ve
daima ana sebeke kaynagina bagh olmalidir.

« Topraklama baglantisi, benzer koruyucu kablolarla ya da
minimum 10 mm?Z kesit alanli tek bir kuvvetlendirilmis
koruyucu kablo ile yapiimalidir.

6.1.2 Kisa devreye karsi koruma, sigortalar

CUE ve kaynak sistemi, kisa devreye karsi korunmalidir.

Grundfos, bélim 16.7'da bahsedildigi gibi, kisa devreye kars!i
koruma saglamak igin destek sigortalar kullaniimasini ister.

Motor ¢ikigi Uzerinde bir kisa devre olmasi ihtimalinden dolayi,
CUE, eksiksiz bir kisa devre korumasi onerir.

6.1.3 Ek koruma

3,5 mA 'y1 agan toprak kagak akimi.

CUE, ek koruma olarak toprak kagagi devre kesicisinin (ELCB)
kullanildig: elektrik kurulumlarina baglanmigsa, devre kesici,

TMO03 8525 1807

asagidaki sembollerle isaretlenmis bir devre kesici tipi olmalidir.

N
AN |- - -

ELCB

Devre kesici, B tipi 'dir.

Montajdaki tim elektrik ekipmaninin toplam kagak akimi g6z
6éniinde bulundurulmalidir.

Normal galismadaki CUE'nin kagak akimi, bélim 76.8.1 Ana
sebeke kaynagi (L1, L2, L3)'nda gorilebilir.

Baglama boyunca, asimetrik gu¢ kaynagd sistemlerinde; kagak
akim, normalden daha ylksek degerde olabilir ve ELCB'nin
aksamasina sebep olabilir.

6.1.4 Motor korumasi

Pompa herhangi bir dis koruma gerektirmez. CUE; motoru, termal
yuklenmeye ve tikanmaya karsi korur.

6.1.5 Asir akima kargi koruma

CUE, motor ¢ikisi Uzerindeki asiri yiklemeye karsi dahili asiri
akim korumasina sahiptir.

6.1.6 Ani sebeke gerilim degisimlerine karsi koruma

CUE, ani sebeke gerilim degisimlerine kargi EN 61800-3, ikinci
ortama gore, korunur.

6.2 Sebeke ve motor baglantisi

Besleme gerilimi ve frekans, CUE isim plakasinda belirtilmistir.
CUE'nin kurulum alaninda bulunan gi¢ kaynagi ile uyumlu
oldugundan emin olun.

6.2.1 Sebeke salteri

Sebeke salteri, CUE'den daha dnce, yerel diizenlemelere gére
kurulmalidir. Bakiniz sekil 5.

6.2.2 Baglanti semasi

Terminal kutusundaki kablolar miimkin oldugu kadar kisa
olmalidir. Koruyucu kablo bu sarta dahil degildir; kablo yanliglikla
kablo girigsinden c¢ikarilirsa bagdlantisi kesilen son 6ge olacak
kadar uzun olmalidir.

MOTOR |

o1 |- —1) Tog

92 [(2) v fo7
o L(3) (s R
o
n
(PE) (PE) N
e & T
< ¥ |

Sekil 6 Baglanti semasi, Ugli faz sebeke baglantisi

Terminal islev

91 (L1)

92 (L2)  Uglu faz kaynagi

93 (L3)

95/99 (PE) Toprak baglantisi

% (U ] .

97 V) ;Jgr;?;l; motor baglantisi, % 0-100 sebeke
98 (W)

Tek fazli baglantilar igin, L1 ve L2 kullanin.



6.2.3 Ana sebeke baglantisi, A2 ve A3 muhafazalari
Muhafaza hakkinda bilgi i¢in, bélim 716.7 'deki tabloya bakin.

Sebeke gerilim ve frekans degerlerinin, motor ve

CUE isim plakasi (izerinde belirtilen degerlere

karsilik geldigini kontrol ediniz.
1. Montajlama plakasini iki vidayla yerlestirin.

TMO03 9010 2807

Sekil 7 Montajlama plakasinin yerlestiriimesi

2. Topraklama kablosunu terminal 95 (PE)'e ve sebeke
kablolarini, sebeke prizinin 91 (L1), 92 (L2), 93 (L3)
terminallerine baglayin. Sebeke prizini, MAINS isaretli sokete
yerlestirin.

S
&
5
8
s
—~
Sekil 8 Topraklama kablosu ve sebeke kablolarinin
baglanmasi
Tek fazli baglantilar igin, L1 ve L2 kullanin.
3. Sebeke kablosunu, montajlama plakasina sabitleyin.
g
N
<
8
]
s
~

Sekil 9 Sebeke kablosunun sabitleme

6.2.4 Motor baglantisi, A2 ve A3 muhafazalan

Muhafaza hakkinda bilgi igin, bélim 76.7 'deki tabloya bakin.

EMC ihtiyaglarini karsilamasi igcin CUE motor
kablosu ekranli olmalidir.

1. Topraklama kablosunu, montajlama plakasinin tGzerindeki
terminal 99 (PE)'e baglayin. Motor kablolarini, motor prizinin
96 (U), 97 (V), 98 (W) terminallerine baglayin.

TMO03 9013 2807

Sekil 10 Topraklama kablosu ve motor kablolarinin
baglanmasi

2. MOTOR isaretli sokete, motor prizini yerlestirin. Kablo
kelepgesi ile ekranli kabloyu, montajlama plakasina sabitleyin.

TMO3 9012 2807

Sekil 11 Motor prizinin baglanmasi ve ekranh kablonun
sabitlenmesi

Tirkce (TR)
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6.2.5 Muhafaza A4 ve A5
Muhafaza hakkinda bilgi i¢in, bélim 716.7'deki tabloya bakin.

Ana sebeke baglantisi

Sebeke gerilim ve frekans degerlerinin, motor ve

CUE isim plakasi (izerinde belirtilen degerlere

karsilik geldigini kontrol ediniz.

. Topraklama kablosunu, terminal 95 (PE)'e baglayin.

Bakiniz sekil 12.

. Sebeke kablolarini, sebeke prizinin 91 (L1), 92 (L2), 93 (L3)

terminallerine baglayin.

. Sebeke prizini, MAINS isaretli sokete yerlestirin.
. Sebeke kablosunu, bir kablo kelepgesi ile sabitleyin.

Sekil 12 Ana sebeke baglantisi, A4 ve A5

Tek fazli baglantilar igin, L1 ve L2 kullanin.

Motor baglantisi

EMC ihtiyaglarini kargilamasi icin CUE motor

1.

kablosu ekranli olmalidir.

Topraklama kablosunu, terminal 99 (PE)'e baglayin.
Bakiniz sekil 13.

. Motor kablolarini, motor prizinin 96(U), 97(V), 98 (W)

terminallerine baglayin.

. MOTOR isaretli sokete, motor prizini yerlestirin.
. Kablo kelepgesi ile ekranli kabloyu sabitleyin.

Sekil 13 Motor baglantisi, A5

TMO03 9017 2807

TMO03 9018 2807

6.2.6 Muhafaza B1 ve B2
Muhafaza hakkinda bilgi igin, bélim 76.7 'deki tabloya bakin.
Ana sebeke baglantisi

Sebeke gerilim ve frekans degerlerinin, motor ve

CUE isim plakasi iizerinde belirtilen degerlere

karsilik geldigini kontrol ediniz.

1. Topraklama kablosunu, terminal 95 (PE)'e baglayin.
Bakiniz sekil 14.

2. Sebeke kablolarini, 91 (L1), 92 (L2), 93 (L3) terminallerine
baglayin.

3. Sebeke kablosunu, bir kablo kelepgesi ile sabitleyin.

Sekil 14 Ana sebeke baglantisi, B1 ve B2 muhafazalari

Tek fazli baglantilar icin, L1 ve L2 kullanin.

Motor baglantisi

EMC ihtiyaglarini kargilamasi i¢cin CUE motor

kablosu ekranli olmalidir.

1. Topraklama kablosunu, terminal 99 (PE)'e baglayin.
Bakiniz sekil 15.

2. Motor kablolarini, 96 (U), 97 (V), 98 (W) terminallerine
baglayin.

3. Kablo kelepgesi ile ekranli kabloyu sabitleyin.

Sekil 15 Motor baglantisi, B1 ve B2

TMO03 9019 2807

TMO3 9020 2807



6.2.7 Muhafaza B3 ve B4
Muhafaza hakkinda bilgi i¢in, bélim 716.7 'deki tabloya bakin.
Ana sebeke baglantisi

Sebeke gerilim ve frekans degerlerinin, motor ve

CUE isim plakasi (izerinde belirtilen degerlere

karsilik geldigini kontrol ediniz.
1. Topraklama kablosunu, terminal 95 (PE)'e baglayin.
Bkz. sekil 16 ve 17.
2. Sebeke kablolarini, 91 (L1), 92 (L2), 93 (L3) terminallerine
baglayin.
3. Sebeke kablosunu, bir kablo kelepgesi ile sabitleyin.

Motor baglantisi

EMC ihtiyaclarini karsilamasi i¢cin CUE motor

kablosu ekranli olmalidir.

1. Topraklama kablosunu, terminal 99 (PE)'e baglayin.
Bkz. sekil 16 ve 17.

2. Motor kablolarini, 96 (U), 97 (V), 98 (W) terminallerine
baglayin.

3. Kablo kelepcesi ile ekranli kabloyu sabitleyin.

o7

n‘m\\,v‘v.m"'
- h

7 e

Sekil 17 Sebeke ve motor baglantisi, B4

TMO3 9446 4007

TMO3 9449 4007

6.2.8 Muhafaza C1 ve C2
Muhafaza hakkinda bilgi igin, bélim 76.7 'deki tabloya bakin.
Ana sebeke baglantisi

Sebeke gerilim ve frekans degerlerinin, motor ve

CUE isim plakasi iizerinde belirtilen degerlere

karsilik geldigini kontrol ediniz.
1. Topraklama kablosunu, terminal 95 (PE)'e baglayin.
Bakiniz sekil 18.
2. Sebeke kablolarini, 91 (L1), 92 (L2), 93 (L3) terminallerine
baglayin.

Motor baglantisi

EMC ihtiyaglarini karsilamasi icin CUE motor

kablosu ekranli olmalidir.

1. Topraklama kablosunu, terminal 99 (PE)'e baglayin.
Bakiniz sekil 18.

2. Motor kablolarini, 96 (U), 97 (V), 98 (W) terminallerine
baglayin.

3. Kablo kelepgesi ile ekranli kabloyu sabitleyin.

e = R
: ,\@m'

TMO3 9016 2807

Sekil 18 Sebeke ve motor baglantisi, C1 ve C2

Tirkce (TR)
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6.2.9 Muhafaza C3 ve C4
Muhafaza hakkinda bilgi i¢in, bélim 716.7'deki tabloya bakin.

Ana sebeke baglantisi

Sebeke gerilim ve frekans degerlerinin, motor ve

CUE isim plakasi (izerinde belirtilen degerlere

karsilik geldigini kontrol ediniz.
1. Topraklama kablosunu, terminal 95 (PE)'e baglayin.
Bkz. sekil 19 ve 20.
2. Sebeke kablolarini, 91 (L1), 92 (L2), 93 (L3) terminallerine
baglayin.
Motor baglantisi

EMC ihtiyaclarini karsilamasi i¢cin CUE motor

kablosu ekranli olmalidir.
1. Topraklama kablosunu, terminal 99 (PE)'e baglayin.
Bkz. sekil 19 ve 20.
2. Motor kablolarini, 96 (U), 97 (V), 98 (W) terminallerine
baglayin.
3. Kablo kelepcesi ile ekranli kabloyu sabitleyin.

TMO03 9448 4007

Sekil 19 Sebeke ve motor bagdlantisi, C3

TMO3 9447 4007

Sekil 20 Sebeke ve motor baglantisi, C4

10

6.3 Sinyal uglarinin baglanmasi

Onlem olarak, tiim uzunluklar boyunca

gliclendirilmis yalitimla diger gruplardan ayri

tutulmalidir.

Harici bagl bir on/off salteri yoksa, kisa devre

terminalleri 18 ve 20 arasi kisa bir elektrik teli

kullanilir.

Dogru EMC kurulumunu saglamak igin talimatlara uygun sekilde
sinyal kablolarini baglayin. Bakiniz bélim 6.6 EMC’ye uygun
kurulum.

« Kablo kesit alani min. 0,5 mm? ve maks. 1,5 mm?Z olan ekranli
kablo kullanin.

* Yeni sistemlerde 3-iletkenli ekranli ana yol kablosu kullanin.

6.3.1 Baglanti semasi, sinyal terminalleri

0/4-20 mA 0/4-20 mA
——>54 -+ Terminal
- 1 ’i 53 ve 54:
12 o-10v 2 o-10v AS3  AS4
53 Ul Ul
o]
L 455 55 Bkz. balim
6.3.6
<
61]68 |69 E
&
o
61]esles| ]39\42\50\53\54\55
> < o g 52 2782
e % ®2z 210
o 2 2 T g |
;i 5
2 o |
"
| o o & |
- © =
| > > 2 a0 |
| 3§33 258 |
\ [12[13]18]19]27]20]32[33]20] |

—
— —3

TMO3 8800 2507

Sekil 21 Baglanti semasi, sinyal terminalleri

Terminal Tip islev
12 +24 V dig Sensor kaynagi
13 +24 'V dig Ek kaynak
18 DI 1 Dijital girig, dur/kalk
19 DI 2 Dijital giris, programlanabilir
20 GND Digital girisler igin ortak iskelet
32 DI 3 Dijital giris, programlanabilir
33 DI 4 Dijital giris, programlanabilir
39 GND Analog cikis igin iskelet
42 AO 1 Analog c¢ikig, 0-20 mA
50 +10 V dig Potansiyometri kaynagi
Harici ayar noktasi
53 Al 0-10 V/g/4-20 mA ’
54 Al 2 Sensor girisi, sensor 1, 0/4-20 mA
55 GND Analog girigler igin ortak iskelet
61 RS-485 GND Y GENIbus, GND
68 RS-485 A GENIbus, sinyal A (+)
69 RS-485 B GENIbus, sinyal B (-)

Terminal 27, 29 ve 37 kullaniimaz.

RS-485 ekrani iskelete bagl olmalidr.



6.3.2 Minimum baglanti, sinyal klemensi

Calisma, sadece terminal 18 ile 20 bagh oldugunda mimkunddr,
ornegin; harici bir on/off anahtari ya da kisa bir elektrik teli
araciligiyla bu terminaller baglanabilir.

61 " a9[a2]50]53]54]55
[39[42[50[53 54 ]

=
T
=< a
> =z
a O]

B |12|13|1s|19|27|29|32|33|2o|

TMO03 9057 3207

Sekil 22 1P21 /NEMA opsiyonlu gereken minimum baglant

6.3.3 Termistoriun (PTC) CUE'ye baglanmasi

Bir motordaki termistoriin (PTC) CUE'ye baglanmasi igin harici bir
PTC rolesi gerekmektedir.

Bunun nedeni motordaki termistériin bobinlere karsi yalnizca bir
kat izolasyonunun bulunmasidir. CUE'deki klemensler bir PELV
devresinin pargasi oldugu icin iki kat izolasyona gereksinim
duyar.

PELV devresi elektrik carpmalarina kargi koruma saglar.
Ozel baglanti gereksinimleri bu tipteki devre igin gegerlidir.
S6z konusu gereksinimler EN 61800-5-1'de tanimlanmistir.
PELV devresinin sirdurulebilmesi igin kontrol klemenslerine
yapilan tiim baglantilar PELV tipinde olmalidir. Ornegin
termistoriin izolasyonu guglendirilmelidir ya da gift kat
yapilmahdir.

6.3.4 Sinyal terminallerine erigsim

Bitun sinyal terminalleri, CUE'nin 6n kisim terminal kapaginin
arkasindadir. Terminal kapagini sekil 23 ve 24'de géruldigu gibi
kaldirin.

TMO03 9003 2807

L

Sekil 23 Sinyal terminallerine erisim, A2 ve A3

TMO03 9004 2807

Sekil 24 Sinyal terminallerine erisim, A4, A5, B1, B2, B3, B4,
C1,C2,C3ve C4

TMO3 9025 2807

Sekil 25 Sinyal terminalleri (tim muhafazalar)

6.3.5 Kablonun yerlestirilmesi
1. Yalitimi, 9-10 mm kadar kaldirin.

2. maksimum 0,4 x 2,5 mm uglu tornavidayi, kare deligin arasina
sokun.

3. Kabloyu, ilgili yuvarlak delige sokun. Tornaviday: geri ¢ekin.
Kablo, simdi terminale sabitlenir.

TMO03 9026 2807

Sekil 26 Kabloyu, sinyal terminaline yerlestirme

6.3.6 Analog girigleri ayarlama, terminal 53 ve 54

Ab53 ve A54 kontaklari kontrol panosunun arkasinda yer alir ve iki
analog giriginin sinyal tipini ayarlamak icin kullanilr.

Giriglerin fabrika ayari, "U" gerilim sinyalidir.

Terminal 54'e 0/4-20 mA sensér baglanirsa, giris

"I" akim sinyaline ayarlanmalidir.

A54'li ayarmaladan énce gii¢ kaynagini kapatin.

11
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Kontagi ayarlamak igin kontrol panosunu kaldirin.
Bakiniz sekil 27.

6.3.7 RS-485 GENIbus ag baglantisi

Bus 7
oFF-a

Sekil 27 A54 kontaginin "I" akim sinyaline ayarlanmasi

TMO03 9104 3407

Bir veya birden fazla CUE unitesi, GENIbus araciligiyla bir kontrol
Unitesine baglanabilir. Sekil 28 *deki 6rnekleri inceleyin.

RS 232
usB

RS 485

Bus Ter = ON

Sekil 28 RS-485 GENIbus agd'a ait bir 6rnek

RS-485 (Y) iletisim igin olan referans potansiyeli, GND,
terminal 61'e baglanmalidir.
GENIbus agina birden fazla CUE Unitesi bagliysa, son CUE'nin
sonlandirma kontagi "ON" olarak ayarlanmalidir.

(RS-485 portunun sonlandirmasi)

Sonlandirma kontaginin fabrika ayari "OFF"dur.
(sonlandiriilmamis).

Kontagi ayarlamak igin kontrol panosunu kaldirin.
Bakiniz sekil 29.

BUS TER
OFF ON

Sekil 29 Sonlandirma kontaginin "ON" olarak ayarlanmasi

12

TMO03 9005 2807

TMO03 9006 2807

6.4 Sinyal rolelerini baglama

Onlem olarak, tiim uzunluklar boyunca

gli¢lendirilmig yalitimla diger gruplardan

ayri tutulmalidir.

RELAY 1 RELAY 2

Sekil 30 Normal durumdaki (etkinlestiriimemis) sinyal rélesi
terminalleri

TMO3 8801 2507

Terminal islev

C1 c2 Ortak

NO 1 NO2 Normalde agik kontak

NC 1 NC2 Normalde kapali kontak




Sinyal rélelerine erigim

Roéle cikislari, sekil 31 ile 36 arasinda gdsterildigi gibi
konumlandiriimalidir.

Sekil 33 Role baglanti terminalleri, C1 ve C2

TMO03 9007 2807

TMO03 9008 2807

TMO03 9009 2807

TMO3 9442 4007

TMO03 9441 4007

ﬁ

Sekil 36 Rodle baglanti terminalleri, C3 ve C4, CUE'nin Ust sag
kdsesinde

TMO3 9440 4007

13
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6.5 MCB 114 sensoriiniin giris modiiliine baglanmasi
MCB 114, CUE igin ek analog girigler saglayan bir segenektir.

6.5.1 MCB 114 konfigiirasyonu

MCB 114, su sensodrler igin Ug analog giris ile teghizatlandirilir:

« Bir tane ek sensor 0/4-20 mA.

Bakiniz bélim 10.8.13 Sensor 2 (3.16) (sensér 2).

« ki tane Pt100/Pt1000 sicaklik sensérii, motor yatak sicakhig
ya da sivi sicakligi gibi alternatif bir sicaklik él¢gimu igin.
10.8.18 Temperature sensor 1 (3.21) (Sicaklik sensérii 1) ve
10.8.19 Temperature sensor 2 (3.22) (Sicaklik sensérii 2)
bélimlerine bakiniz.

MCB 114 kuruldugunda, CUE, sensor calistiginda otomatik

olarak sensoérin Pt100 ya da Pt1000 oldugunu algilayacaktir.

6.5.2 Baglanti semasi, MCB 114

Sekil 37 Baglanti semasi, MCB 114

TMO04 3273 3908

Terminal  Tip islev

1 (VDO) +24 V dis Sensor kaynagi

2 (I'IN) Al 3 Sensor 2, 0/4-20 mA

3 (GND) GND Analog giris igin ortak iskelet

4 (TEMP) -

5 (WIRE) Al 4 Sicaklik sensori 1, Pt100/Pt1000
6 (GND) GND Sicaklik sensorl 1 ortak iskeleti
7 (TEMP) -

8 (WIRE) Al 5 Sicaklik sensoéri 2, Pt100/Pt1000
9 (GND) GND Sicaklik sensorl 2 ortak iskeleti

Terminal 10, 11 ve 12 kullaniimaz.
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6.6 EMC’ye uygun kurulum

Bu bélim, CUE'yi kurarken iyi bir uygulama yapabilmek igin

gerekli talimatlari igerir. EN 61800-3, birinci ortamini kargilayacak

su talimatlari takip edin.

* Cikis filtresi olmayan uygulamalarda, sadece motor ve 6rgulu
metal ekranl sinyal kablolari kullanin.

* Yerel gereksininmler disinda, besleme kablolarina 6zel bir
gereksinim yoktur.

* Kablonun ekranini mimkin oldugunca baglanti terminallerine
yakin birakiniz. Bakiniz sekil 38.

» Kablo ekraninin, dénen uglarla sonlanmasini engelleyin.
Bakiniz sekil 39. Kablo kelepgeleri ya da bunun yerine EMC
vidali kablo girigleri kullanin.

* Kablo ekranini, hem motor hem de sinyal kablolari ucundaki
iskelete baglayin. Bakiniz sekil 40. Kontrol6r, kablo
kelepgesine sahip degil ise, ekrani sadece CUE'ye baglayin.
Bakiniz sekil 41.

* Frekans konvertorlli elektrik panolarinda, ekransiz motor ve
sinyal kablolarindan kaginin.

* Ses seviyesini sinirlamak ve kagak akimlari minimize etmek
icin, ¢ikis filtresi olmayan uygulamalarda; motor kablosunu
olabildigince kisa tutun.

* Cergeve baglantisi vidalari, kablo olsa da olmasa da sikilmis
olmahdir.

* Mumkunse, ana kablolari, motor kablolarini ve sinyal
kablolarini kurulum iginde ayri tutunuz.

Diger kurulum metodlari, eger yukaridaki talimatlar takip edilirse,

benzer EMC sonucu verebilir.

TMO02 1325 0901

TMO3 8812 2507

r -
Kontrolor

TMO3 8732 2407

Sekil 40 Iki uctaki ekran baglantih 3-iletkenli bir bus kablosu
baglanti 6rnegi

Kontrolor

TMO3 8731 2407

Sekil 41 CUE'deki (kablo kelepgesiz kontrolor) ekran
baglantili 3-iletkenli bir bus kablosu baglanti érnegi



6.7 RFI filtreleri

EMC gereksinimlerini karsilamak icin, CUE, su tipteki yerlesik
radyo frekans karisiklig filtresi (RFI) ile birlikte gelir.

Gerilim Karakteristik mil giicii P2  RFI filtre tipi
1x200-240 V * 1,1-7,5kwW C1
3x200-240V 0,75 - 45 kW C1
3 x 380-500 V 0,55 - 90 kW C1
3 x 525-600 V 0,75 -7,5 kW C3
3 x525-690 V 11 - 90 kW C3

*Tek-faz girisi - U¢lU-faz cikisi.
RFI filtre tipleri agiklamasi

C1: Domestik alanlarda kullanim igin.

Endustriyel alanlarda, kendi disuk gerilim dénustiricusu

c3: ile kullanim.

RFI filtre tipleri, EN 61800-3'e goredir.
6.7.1 C3 kategori ekipmani

» Giug suruci sisteminin (PDS) bu tipi, domestik yerleskeleri
besleyen dusuk gerilimli kamusal ag uzerinde kullaniimak
Uzere planlanmamistir.

» Eger bu gibi bir ag Gzerinde kullanilirsa, radyo frekans
kanigikhidr beklenir.

6.8 Cikis filtreleri

Cikis filtreleri, motor sargilarindaki gerilim baskisini azaltmak ve
motor yalitim sistemindeki baskiyi, ayni freakans konvertor
surdcult motordan kaynakl akustik sesi dusurdigu gibi,
azaltmak igin kullanilir.

CUE aksesuarlari olarak iki tip gikis filtresi mevcuttur:
+ dU/dt filtreleri
+ sinus-dalgasi filtresi.

Cikig filtrelerinin kullanimi

6.9 Motor kablosu

EN 61800-3 standardina uygunluk saglanabilmesi

icin motor kablosu mutlaka blendajli kablo

tipinde olmalidir. Motorda cikis filtresi bulunup
Not bulunmamasi bu durumu degistirmez.

Sebekeye bagl kablolarin blendajli tipte olmasina

gerek yoktur.

Bakiniz sekil 42, 43, 44 ve 45.

(o2}
o
1 (4 2
g
3
=
=
Sekil 42 Filtresiz kurulum 6rnegi
3
1 o
%
<
3
=
=

Sekil 43 Filtreli kurulum 6rnegi. CUE ve filtre arasindaki kablo
kisa olmalidir.

3
1 2 -
g
3
=
»—
Sekil 44 Baglanti kutusu bulundurmayan dalgig pompa.
Kuyuya yakin bir konuma kurulmus frekans
konvertoru ve filtre.
3
1 2 3 &
—
3
=
»—

Sekil 45 Baglanti kutusu ve blendajli kablo bulunduran dalgi¢
pompa. Kuyuya uzak bir konuma kurulmus frekans
konvertord ile filtre ve kuyuya yakin bir konuma
kurulmus baglanti kutusu.

Pompa tipi Karakteristik du/dt sinus-dalg
patip mil giicii P2 filtresi  asi filtre
380 V ve daha 7,5 kW'a kadar — 0-300 m
yuksek motorlu SP,
BM. BMB 11 kW ve Gsti 0-150 m  150-300 m
Diger pompalar, ses 7,9 kW'a kadar - 0-300 m
azaltma 11 kW ve isti 0-150 m  150-300 m
Diger pompalar, 7,5 kW'a kadar - 0-300 m
daha ¢ok ses o
azaltma 11 kW ve Usti - 0-300 m
690 V motorlu Tim _ 0-300 m
pompalar

Motor kablosuna uygulanacak belirlenmis uzunluklar.

Sembol Aciklama

1 CUE

2 Filtre

3 Baglanti kutusu
4 Standart motor
5 Dalgi¢ motor

Bir sira Blendajsiz kablo
Cift sira Blendaijl kablo

15
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7. Calisma modlari

Asagida belirtilen gcalisma modlari; kontrol panosu tzerinden
OPERATION menisi, ekran 1.2 icinde ayarlanir.
Bakiniz bolim 10.6.2.

8.2 Kontrollii operasyon (kapali dongii)

Calisma modu  Aciklama

Oransal
diferansiyel basing.
Diferansiyel basing,
azalan debide
diuser, yukselen
debide ise artar.

TMO03 8475 1607
TMO03 8804 2507

Normal Pompa, secilen kontrol modunda cgalisiyor.

Durma Pompa _(_ju__rduruImU§tur (yesil gosterge 15131
yanip séniyor)

Min. Pompa, minimum hizda galisiyor.

Maks. Pompa, maksimum hizda galisiyor.

Min. ve maks. egrileri.

Pompa hizi, sirasiyla minimum ve
maksimum i¢in verilen ayar
degerinde tutulur.

TMO3 8813 2507

Sabit diferansiyel
basing, pompa.
Diferansiyel basing,
debiden bagimsiz
olarak sabit tutulur.

OI/
TMO3 8476 1607

TMO3 8804 2507

Ornek: Maks. egri galismasi, drnek olarak; havalandirma ve
baslatma proseddrleri ile baglantida kullanilabilir.

Ornek: Min. egri calismasi, érnek olarak; gok az akigin gerekli
oldugu zamanlarda kullanilabilir.

8. Kontrol modlari

Kontrol modu, kontrol panosu lzerinden INSTALLATION
menusdl, ekran 3.1 iginde ayarlanir. Bakiniz bélim 10.8.1.
iki kontrol modu vardir:

» Kontrolsiiz galisma (agik dongi).

+ Sensor baglantih kontrollli galisma (kapali déng).
Bakiniz bélim 8.1 ve 8.2.

8.1 Kontrolsiiz galisma (agik dongii)

Sabit diferansiyel
basing, sistem.
Diferansiyel basing,
debiden bagimsiz
olarak sabit tutulur.

|

TMO3 8476 1607
TMO3 8806 2507

Sabit basing.
Basing, debiden
bagimsiz olarak
sabit tutulur.

|

TMO3 8476 1607
TMO03 8805 2507

H

Sabit egri.

Hiz, mak. ve min. egri araliginda bir
degerde tutulur.

Ayar noktasi, ihtiyag duyulan hiza
karsilik gelen % 'ye ayarlanir.

*
TMO3 8479 1607

Q

Durdurma
fonksiyonlu sabit
basing.

Dis basing, yuksek
debilerde sabit
tutulur. Dusuk
debide on/off
islemi.

TMO03 8477 1607
TMO03 8807 2507

Ornek: Sabit egri lizerinde calisma, drnedin; sensér baglantisi
olmayan pompalar igin kullanilabilir.

Ornek: Genellikle, MPC ya da harici baska bir kontrolér gibi tim
kontrol sistemli baglantilarda kullanilir.

16

Sabit seviye.

Sivi seviyesi,
debiden bagimsiz
olarak sabit tutulur.

OI>/ | l/
TMO3 8482 1607

TMO3 8808 2607

Durdurma
fonksiyonlu sabit
seviye.

Sivi seviyesi,
yuksek debilerde
sabit tutulur.

Duslk debide on/off
islemi.

TMO3 8482 1607
TMO3 8809 2607

Sabit debi.
Debi, basma
yuksekliginden
bagimsiz olarak
sabit tutulur.

TMO3 8478 1607
TMO03 8810 2507

Sabit sicaklik.

Sivi sicakhig,
debiden bagimsiz
olarak sabit tutulur.

>,

TMO03 8482 1607
TMO03 8811 2507




9. Meniiye genel bakig

BASLATMA REHBERI 0. GENERAL 1. OPERATION
| 0.1 | 1.1
CRUNDEOS 9{ ;!:.it;:n to the start-up o4 Setpaint 10 | e
Py m—
o - 3
1.1 OPERATION [k
1/16 < 0.2 | 1.2
Ahauage Tupe code change £ Operating mode |
Gt 7
¥ )

3/16 8/16

ump family Contraol mode

4/16 9/16
Fotor nameplate [Sensor 1
Fotor power, P2 =20 mA

5/16 10/16 - 14/16|

Bupply voltage Donis yoninin
otomatik veya manuel
ayarlanmasi
6/16 | 15/16 | 1.10-1.14 |
otor nameplate [Setpoint

ax. current, Imas.

7/16 | 16/16
Fump nameplate lBeneral settings
Spead successtully completed.

Press OK to continue.

\

Sekil 46 Menlye genel bakis

Meni yapisi

CUE, ilk baglatmada kullanilan bir baslatma rehberine sahiptir.

Baglatma rehberinin ardindan, CUE menu yapisi, dort ana

menduye ayrilir:

1. GENERAL, CUE'nin genel ayari i¢in baslatma rehberine
erisim saglar.

2. OPERATION, ayar noktasi ayari, ¢galisma modu segimi ve
alarmlarin yeniden ayarlanmasini saglar. Ayni zamanda, son
bes uyari ve alarmi gérmek mimkindur.

3. STATUS, CUE ve pompanin durumunu gosterir.

Degerlerin degistiriimesi veya ayarlanmasi mimkdin degildir.

4. INSTALLATION, bitin parametrelere erigsimi saglar.
Bu kisimda, ayrintili bir CUE ayari yapilabilir.
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2. STATUS

2.1 |

Fctual setpaint

Bperating mode

Fleasured value sensor 2

Fotor current

Operating hours

Fouer consumption

18

2.10

Felubrizate motar
bearings

212

214 STATUS

2.15

Focurrulated flow

12000 m*

Eneray per m?

3.1

3.3A

3. INSTALLATION

|
T
# ﬂ
R

Contral mode
¢h

ALLATION

wternal setpoint

Signal relay 1 activated

during ﬁ
7
¢h

Signal relay 2 activated

during ﬁ
<
¢h

Protocol

3.12

Digital flaws input £

Mator bearing monitoring £

+

3.20

3.21

3.22

STALLATION

3.23

Standstill heating




10. Kontrol panosu ile ayarlama
10.1 Kontrol panosu

Uyari

Kontrol panosu iizerindeki on/off butonu, CUE ile
sebeke gerilimi arasindaki baglantiyi devre digi
birakmaz. Bu yiizden giivenlik salteri olarak
kullanilmamalidir.

Ac¢ma/kapama butonu en yiiksek éncelige

sahiptir. "off" konumunda, pompa ¢alismasi
miimkiin degildir.

Kontrol panosu, CUE'nin yerel ayarlari igin kullanilir. Mevcut
fonksiyonlar, CUE'ye bagl olan pompa ailesine baghdir.

CUE

©)
Aarm O
v

GRUNDFOS 2\

TMO03 8719 2507

Sekil 47 CUE kontrol panosu

Diizeltme butonlan

Buton islevi
@ Pompayi, calismaya/baslamaya ve durmaya
hazirlar.
Degisen degerleri kaydeder, alarmalari yeniden
ayarlar ve alan degerini blyutar.

@ @ Deger alanindaki degerleri degistirir.

Gezinme butonlari

Buton islevi

Bir meniden digerine gegis yapar.
Menu degistirildiginde, gdziken ekran, her zaman

yeni meninin ust kisminda olacaktir.

Her meniiniin icinde asagi-yukari gegis yapar.

Kontrol panosu diizeltme butonlari, su sekilde ayarlanabilir:

+ Active (Aktif)

* Not active (Aktif degil)

Not active (kilitli) ayarlandiginda, dizeltme butonlari iglevsiz kalir.
Sadece mend iginde gezinmek ve degerleri okumak mumkundur.

Butonlari aktif veya pasif hale getirmek i¢in, asagi ok ile yukari
oku ayni anda 3 saniye basil tutun.

Ekran kontrastinin ayarlanmasi
Daha koyu ekran icin OK ve + butonlarina basin.
Daha parlak ekran i¢in OK ve — butonlarina basin.

Gosterge 1siklari

Pompanin galisma durumu, kontrol panosunun 6n kismindaki
gOsterge 1siklari ile anlagilir. Bakiniz sekil 47.

Tablo, gésterge isiklarinin iglevlerini gdsterir.

Gosterge 15191 Islevi

Pompa calisiyor veya bir fonksiyon ile
durdurulmus.

Acik (yesil) Yanip séniiyorsa, pompa, kullanici
(CUE menu), harici dur/kalk veya bus
tarafindan durdurulmustur.

Kapalr Pompa, on/off butonu ile durdurulmus.

(turuncu)

Alarm (kirmizi) Bir alarmi ya da uyariyi belirtir.

Ekranlar, genel kosullar
Sekil 48 ve 49 ekran genel kosullarini gésterir.

~¢——]— Ekran ismi

Fump family

——Deger alani

< Prewvious 3716 Mext
* Kullanilan ekran / toplam sayi

Sekil 48 Baslatma rehberi ekrani 6rnegi

Ekran ismi

el

H Deger alani
7

* Ekran numarasi, mend ismi

[y
b
-
m
=3
=
-
—
L=

Sekil 49 Kullanici menustindeki ekran 6rnegi

10.2 Fabrika ayarlarina geri donme

Fabrika ayarlarina geri dénmek igin bu talimati takip edin.

1. CUE gii¢ kaynagini kapatin.

2. Gug kaynagini agarken On/Off, OK ve + butonlarina basin.

CUE, butiin parametreleri fabrika ayarina yeniden ayarlayacak.
Ekran, yeniden ayarlama tamamlandiginda tekrar agilacak.

10.3 CUE ayarlan

TMO4 7313 1810

Kurulum kilavuzunda CUE kontrol panelinde ayarlanabilecek tim
parametreler hakkinda agiklamalar mevcuttur.

Bu kilavuzda ayrica PC Tool ayarlari igin 6zel bir tablo ile 6zel
PC Tool program detaylarinin girilebilecegi bir sayfa da
bulunmaktadir.

Belgeyi yuklemek istiyorsaniz lutfen bolgenizdeki Grundfos sirketi
ile irtibata gegin.
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10.4 Baslatma rehberi

Bagli ekipmanin baslatma igin hazir oldugunu ve

CUE'nin besleme gerilimine baglandigini kontrol
edin.

Motor, pompa ve CUE isim plaka verilerini

elinizde tutun.

Doénus yonu ayarlamasi dahil CUE'nin genel ayarlamasi igin
baslatma rehberini kullanin.

Baslatma rehberi, CUE besleme gerilimine ilk baglandiginda
baslatilir. GENERAL menusu altinda tekrardan baslatilabilir.

Latfen, bu durumda 6énceki tim ayarlarin silinecegine dikkat edin.

Maddelenmis listeler mevcut ayarlamalari gosterir.
Fabrika ayarlari kalin punto ile gdsterilmistir.

10.4.1 Karsilama ekrani

o

GRUNDFOS 1\
CUER

+ OK'e basin. $Simdi baslatma rehberi boyunca rehberlik
edineceksiniz.

10.4.2 Language (1/16) (Dil)

Language

< Prewiows 1016 Mext :

Ekranda kullanilacak dili segin:

. E_nglish UK * Greek * Hungarian
(Ingilizce) (Yunanca) (Macarca)

* English US * Dutch * Czech (Cekge)
(ingilizce) (Flemenkge) + Chinese (Cince)

* German + Swedish - Japanese
(Almanca) (Isvegge) (Japonca)

* French * Finnish (Fince)  « Korean (Korece).
(Fransizca) « Danish (Danca)

+ ltalian « Polish (Lehge)
(Italyanca) * Russian (Rusga)

* Spanish
(Ispanyolca)

* Portuguese
(Portekizce)

10.4.3 Units (2/16) (Birimler)

% Prewious

Ekranda kullanilacak birimleri segin:
e SI: m, kW, bar...
« US:ft HP, psi...

20

10.4.4 Pump family (3/16) (Pompa ailesi)

Furp farmily

Pompa isim plakasina gdre pompa ailesini segin:

* CR, CRI, CRN, CRT

+ SP, SP-G, SP-NE

Eger pompa ailesi listede yoksa, "Diger" secenegini segin.

10.4.5 Rated motor power (4/16) (Nominal motor giicii)

Fator nameplate
Mator power, P2

4 Presious

Nominal motor gliciinii, P2, motor isim plakasina gére ayarlayin:
+ 0,55-90 kW

Ayarlama araligi, boyutla alakahdir ve fabrika ayari, CUE'nin
nominal gucune iligkindir.

10.4.6 Supply voltage (5/16) (Besleme gerilimi)

Supply woltage

< Prewious

Kurulum alaninin nominal besleme gerilimine goére gerilim segin.

Unite 1 x 200-240 V: *  Unite 3 x 200-240 V: Unite 3 x 380-500 V:

e 1x200V « 3x200V « 3x380V
e 1x208V ¢ 3x208V * 3x400V
e 1x220V e 3x220V « 3x415V
e 1x230V ¢« 3x230V e 3x440V
e 1x240 V. « 3x240 V. « 3x460V
« 3x500V.
Unite 3 x 525-600 V:  Unite 3 x 525-690 V:
e 3x575V. « 3x575V
* 3x690 V.

* Tekli faz girisi - Uglu faz gikisi.

Ayar aralig1 CUE tipine baglidir ve fabrika ayari, nominal CUE
besleme gerilimine iligkindir.

10.4.7 Max. motor current (6/16) (Maks. motor akimi)

Fotor nhameplate

4 Prewious

Motor isim plakasina gére maksimum motor akimini ayarlayin:
+ 0-999 A

Ayar arahgi CUE tipine baghdir, ve fabrika ayari, segilen motor
gliciindeki karakteristik motor akimina iliskindir.

Maksimum akim, kurulum sirasinda daha yiiksek bir degere
ayarlansa bile CUE bilgi etiketinde yazili degerle
sinirlandirilacaktir.



10.4.8 Speed (7/16) (Hiz)

Futrip harmeplate
Speed

Pompa isim plakasina gére nominal hizi ayarlayin:
+ 0-9999 min™!
Fabrika ayari, énceki secimlere baglidir. Ayarlanmis nominal

hizina gére, CUE otomatik olarak motor frekansini 50 Hz ya da
60 Hz'a ayarlar.

10.4.9 Frequency (7A/16) (Frekans)

Fotor nameplate
Frequericy

4 Prewiows  PASLE Mext x

Bu ekran sadece, el ile frekans girisi gerektiginde gorindr.
Frekansi, motor isim plakasina gore ayarlayin.

* 40-200 Hz

Fabrika ayari, 6nceki secgimlere baglidir.

10.4.10 Control mode (8/16) (Kontrol modu)

Dilediginiz kontrol modunu segin. Bakiniz bélum 70.8.1.

* Open loop (A¢ik déngti)

» Constant pressure (Sabit basing)

» Constant differential pressure (Sabit diferansiyel basing)

* Proportional differential pressure (Oransal diferansiyel basing)
» Constant flow rate (Sabit debi)

» Constant temperature (Sabit sicaklik)

« Constant level (Sabit seviye)

« Constant other value (Sabit baska deger).

Olasi ayarlar ve fabrika ayari, pompa ailesine baglhdir.

CUE, secilen kontrol modunda bir sensérun kurulmasi gerekip
gerekmedigine dair bir alarm verir. Ayara sensérstiz devam etmek
igin, "Open loop" (Agik dongl) segenegini secin, ve ilerleyin.

Bir sensoér baglandiginda, sensoér ve kontrol modunu,
INSTALLATION menisinden ayarlayin.

10.4.11 Rated flow rate (8A/16) (Nominal debi)

4 Prewviows  SAF16 Mext >

Bu ekran sadece, kontrol modu oransal diferansiyel basing
secildiginde ortaya cikar.

Nominal debiyi, pompa isim plakasina gére ayarlayin.

»+ 1-6550 m3/h

10.4.12 Rated head (8B/16) (Nominal basma yiiksekligi)

Furp narmeplate
Head

(W]

4 Prewious  SBSLE  Mext

Bu ekran sadece, kontrol modu oransal diferansiyel basing

secildiginde ortaya cikar.

Nominal basma yuksekligini, pompa isim plakasina gére

ayarlayin.

*+ 1-999m

10.4.13 Sensor connected to terminal 54 (9/16)
(Terminal 54'e bagh sensor)

4-20 mA sinyal aralikh sensoérin 6lgim araligini ayarlayin.
Olgiim araligi, segilen kontrol moduna baghdir.

Oransal diferansiyel basing: Sabit diferansiyel basing:

e 0-0,6 bar * 0-0,6 bar

e 0-1 bar * 0-1,6 bar

* 0-1,6 bar * 0-2,5 bar

* 0-2,5 bar ¢ 0-4 bar

e 0-4 bar * 0-6 bar

e 0-6 bar * 0-10 bar

e 0-10 bar * Diger.

« Diger.

Sabit basing: Sabit debi:

« 0-2,5 bar < 1-5m%hn

« 0-4 bar « 2-10 m%/h

« 0-6 bar « 6-30 m/h

* 0-10 bar « 15-75m%h

* 0-16 bar » Diger.

e 0-25 bar

* Diger.

Sabit sicaklik: Sabit seviye:

e -25to 25 °C e 0-0,1 bar

« 0to25°C s 0-1bar

*« 50to 100 °C * 0-2,5 bar

« 0to 150 °C * 0-6 bar

* Diger. * 0-10 bar
» Diger.

Kontrol modu, "Sabit baska degder" (Sabit bagska deger) ya da
olgiim arahgi, "Other" (Diger) segilirse, sensor bir sonraki bolime,
ekran 9A/16'ya gére ayarlanmalidir.
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10.4.14 Another sensor connected to terminal 54 (9A/16)
(Terminal 54'e bagl baska sensor)

Sensar 1

| 000§ 100 |

% Prewiows  9AS1E Mext :

Bu ekran sadece, ekran 9/16'da kontrol modu "Constant other
value" (Sabit baska deger) ya da 6lcum araligi "Other" (Diger)
secildiginde gdzukdr.
» Sensor output signal (Sensor ¢ikis sinyali) :
0-20 mA
4-20 mA.
* Unit of measurement of sensor (Sensoér dlgim birimi) :
bar, mbar, m, kPa, psi, ft, m%/h, m3/min, m%s, /n, l/min, I/s,
gal/h, gal/m, gal/s, ft3/min, ft%/s, °C, °F, %.
+ Sensor measuring range (Sensor 6lgum arahgr).

Olgiim araligi, baglanan sensére ve secilen élgme (initesine
baghdir.

10.4.15 Priming and venting (10/16)
(ilk gahistirma ve havasini alma)

Vent, if necessary, Press
Ok to cantinue.

% Prewiows 10016

Pompanin kurulum ve galisma talimatlarina bakin.

CUE'nin genel ayarlari simdi tamamlanmistir, ve baslatma

rehberi, donls yénu ayarlamasi igin hazirdir.

+ Donuls yonunld manuel ya da otomatik ayarlamasiyla devam
etmek igin OK'e basin.

10.4.16 Automatic setting of the direction of rotation (11/16)
(Doniis yoniiniin otomatik ayarlanmasi)

Uyan

Test boyunca, pompa kisa bir siire igin
calisacaktir. Herhangi bir personelin ya da
ekipmanin tehlikede olmadigindan emin olun!

Déniis yoniinii ayarlamadan énce, CUE,

bazi pompa tiplerinin motor adaptasyonunu
yapacaktir. Bu bir kac¢ dakika siirecektir.
Adaptasyon, durgun haldeyken yapillir.

CUE, kablo baglantilarini degistirmeden otomatik olarak dénus

yénunu test eder ve dogru yoni ayarlar.

Bu test, bazi pompa tipleri icin uygun degildir ve bazi durumlarda
dogru dénus yonunu tayin edemez. Bu durumlarda, CUE,
kurucunun gézlemi dogrultusunda manuel ayarlama ile dénus
yoénu tayini yapar.

The CUE will mowe make a . direction, If not, the
mator parameter test and
check if the pump is turning

it the right...

4 Prewiows 11016 Mext >

4 Prewvious 11016 Mext

...that the system is open for
flowe, The purmp will be
Fuhhing during the test,
Fress 0K to continue.

% Prewious 11716

Bilgi ekranlari.
+ Devam etmek igin OK'e basin.
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The pump will start in 10
secs, Tao cancel, press any
buatton.

0 5 100 3

Pompa, 10 saniye sonra galismaya baslar.
Testi yarida kesmek ve bir 6nceki ekrana donmek mimkuindir.

Testing the direction of
rotation. To interrupt, press

0 5 100 3

Pompa, her iki donls yoninde galigir ve otomatik olarak durur.

Testi yarida kesmek, pompayi durdurmak ve dénis yonindn
manuel ayarlamasi yapmaya baslamak mumkuindur.

Tezt completed and correct

It could not automatically be
direction of rotation is now i i i i

determined if the direction
of rotation is corvect,
Fress OF 1o 9o to mandal
test,

st
Fress O to continge,

% Prewiows 130

Dogru doénus yonl su anda

ayarlanmistir.

* Ayar noktasini ayarlamak
icin OK'e basin.
Sayfa 22'deki Setpoint
(15/16) (Ayar noktasi)'a
bakiniz.

10.4.17 Setpoint (15/16) (Ayar noktasi)

Doénus yoniniun otomatik

ayarlanmasi basarisiz oldu.

+ Donus yénunu manuel
ayarlama i¢in OK'e basin.

Setpoint

Ayar noktasini, secilen kontrol modu ve sensére gére ayarlayin.

10.4.18 General settings are completed (16/16)
(Genel ayarlar tamamlandi)

Gehetal settings
successtully completed.
Fress OK to continue,

4 Prewious  1E41E

* Pompayi calismaya hazir tutmak icin veya Normal ¢alisma
modunda galigtirmak i¢in OK'e basin. Sonra OPERATION
menusune ait ekran 1.1 gelecektir.



10.4.19 Manual setting when the direction of rotation is
visible (13/16) (Doniis yoni goriniir oldugunda
manuel ayarlama)

Motor fanini veya milini gézlemlemek mimkdin olmahdir.

Farual direction of rotation
test. Obzerwe the direction
of rotation while...

... the purmp i= running for a
few seconds, )
Fress O to continge,

% Prewious 4 Prewious 12016

10.4.20 Manual setting when the direction of rotation is not
visible (13/16) (Déniis yonii goriiniir olmadiginda

manuel ayarlama)

Basma yuksekligi ve debi gdzlemlenebilir olmahdir.

Flanual direction of rotation
test. Obzerwe the heads flow
ate of the pump while..

.1t 1= running for a few
seconds, first in one and
ther in the other direction,

See..,

Bilgi ekranlari.
* Devam etmek icin OK'e basin.

The pump will start in 10
zecs, To cancel, press any

0 ¥ 100 &

Pompa, 10 saniye sonra galismaya baslar.
Testi yarida kesmek ve bir dnceki ekrana donmek mimkindar.

Feedback

Fotor current

Basing sensori bagh oldugunda, basing test sirasinda gosterilir.
Motor durumu test sirasinda her zaman gosterilir.

I= the direction of rotation
correct?

% Prewions 13016 Mext :

Doénus yonu dogruysa belirtin.

* Yes (Evet)

Test completed and correct
direction of rotation is now

* No (Hayir)

The direction of rotation
will be changed, and a new
test be made.

Fress OK to continue,

set.
Fress 0K to continue.

4 Prewious 13016

Dogru dénis yoni su anda

ayarlanmistir.

* Ayar noktasini ayarlamak
icin OK'e basin.
Sayfa 22'deki Setpoint
(15/16) (Ayar noktasi)'a
bakiniz.

Doénus yonu dogru degil.

» Ters ydndeki dénus yonu ile
testi tekrar etmek igin OK'e
basin.

< Frewious 13516

which direction gives the
highest headflow rate,
Fress O to continge,

Bilgi ekranlari.
* Devam etmek igin OK'e basin.

The pump will start in 10
zecs, To cancel, press any
buatton.

0 X 100 3

Pompa, 10 saniye sonra ¢alismaya baslar.
Testi yarida kesmek ve bir 6nceki ekrana dénmek mumkundur.

Feedback

Flator current

Basing senséru bagli oldugunda, basing test sirasinda gésterilir.
Motor durumu test sirasinda her zaman gésterilir.

The direction of rotation
il be changed, and the
second test will be made.
Fress 0K to continue.

First test completed, Write
dover hiead ! flowe rate,
Fress 0K to continuge.

4 Prewious

ik test tamamlanmistir.

+ Basing ve/veya debiyi not alin, ve ters yondeki dénls yonu
manuel test ile devam etmek igin OK'e basin.

The pump will start in 10
=ecs, To cancel, press any
bt ton,

0 X 100 3

Pompa, 10 saniye sonra ¢alismaya baslar.
Testi yarida kesmek ve bir 6nceki ekrana ddnmek mumkundur.

Feedback

Flator current

000/

Basing senséru bagli oldugunda, basing test sirasinda gésterilir.
Motor durumu test sirasinda her zaman gdsterilir.
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‘Which test gawe the highest
FUmP performance?

Second test completed,
wirite down headdflow rate,
Fress 0K to continue.

4 Prewvious 13016

4 Prewiows 13716

ikinci test tamamlanmistir.

Basinci ve/veya debiyi not alin, ve testin verdigi en ylksek
pompa performansini belirtin:

+ First test (ilk test)
+ Second test (ikinci test)
* Make new test (Yeni test yapin).

Test completed and correct
direction of rotation is mow

sot,
Fress OF 1o continge,

Dogru dénis yonl su anda ayarlanmigtir.

* Ayar noktasini ayarlamak i¢in OK'e basin.
Sayfa 22'daki Setpoint (15/16) (Ayar noktasi)'a bakiniz.

10.5 Menu GENERAL (Genel meniisii)

Baglatma rehberi yeniden baslatilirsa, biitiin

Not gecmis ayarlar silinecektir!

Baslatma rehberi, soguk bir motor lizerinde
yapilmalidir!

Baslatma rehberini tekrarlamak, motorun
Isinmasina sebebiyet verebilir.

Menu, genellikle sadece ilk baglatma sirasinda kullanilan
baslatma rehberine geri dénls imkani sagdlar.

10.5.1 Return to start-up guide (0.1)
(Baglatma rehberine geri dénme)

Tercihinizi belirtin:

* Yes (Evet)

* No (Hayir).

Evet secilirse, butln ayarlar silinecek. Tum baglatma rehberi
tamamlanmalidir.

10.5.2 Type code change (0.2) (Tip kodu degisimi)

Tupe code change

Bu ekran sadece servis kullanimi igindir.
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10.5.3 Copy of settings (Ayarlari kopyalama)

CUE ayarlarini kopyalamak ve bagka bir yerde kullanmak
mumkiindir. Segenekler:

* No Copy (Kopya yok).
» to CUE (CUE'ye) (CUE ayarlarini kopyalar).

» to kontrol panel (kontrol panosuna)
(Baska bir CUE'ye ayarlari kopyalar).

CUE uniteleri, ayni aygit yazilim versiyonuna sahip olmalidir.
Bakiniz bolim 10.7.16 Firmware version (2.16) (Aygit yazilim
versiyonu).

10.6 Menu OPERATION (Calisma meniisii)
10.6.1 Setpoint (1.1) (Ayar noktasi)

F  Ayar noktasi ayari

= Mevcut ayar noktasi

= Mevcut deger

Ayar noktasini, geri besleme sensoéru birimlerinde ayarlayin.

Open loop (agik dongii) kontrol modunda, ayar noktasi
maksimum performansin %'si olarak ayarlanir. Ayar aralidi min.
ve maks. egrisi arasinda olacaktir. Bakiniz sekil 56.

Oransal diferansiyel basing disindaki tiim kontrol modlarinda,
ayar araligi, sensoér 6lcim araligina esittir. Bakiniz sekil 57.
Proportional diferansiyel basing (oransal diferansiyel basing)
kontrol modunda, ayar araliyi, maks. basma yuksekliginin % 25'i
ile % 90'I arasina denk gelir. Bakiniz sekil 58.

Pompa, harici bir ayar noktasi sinyaline sahipse, bu ekranda
g6zuken deger harici ayar nokta sinyalinin maksimum degeri
olacaktir. Bakiniz bolum 13.2 Harici ayar noktasi

10.6.2 Operating mode (1.2) (Galisma modu)

Asagidaki calisma modlarindan birini ayarlayin:

* Normal (galisma)

» Stop (durma)

* Min.

*  Maks.

Calisma modlari, ayar noktasi ayarini degistirmeden segilebilir.



10.6.3 Hata gostergeleri

Hatalar iki tip gostergeye sebebiyet verebilir: Alarm ya da uyari.
Bir "alarm", CUE'deki bir alarm gdstergesini etkinlestirecek ve
pompanin ¢alisma modunun degismesine, genellikle stop
(durma) moduna gegmesine neden olacaktir. Fakat alarmi
etkinlestiren bazi arizalarda pompa alarma ragmen calismaya
devam eder.

Bir "uyan", CUE'deki uyari gostergesini etkinlestirecek, ama
pompa galisma ya da kontrol modunu degistirmeyecektir.

Alarm (1.3)

Bir alarm durumunda, nedeni ekranda belirecektir.
Bakiniz bélim 15.1 Uyari ve alarm listesi.

Warning (1.4) (Uyari)

Mo warning indication

Uyari durumunda, nedeni ekranda belirecektir.
Bakiniz bélim 15.1 Uyari ve alarm listesi.

10.6.4 Ariza kaydi

iki hata tipi, alarm ve uyari, igin de CUE'nin bir kayit fonksiyonu
vardir.

Alarm log (1.5 - 1.9) (Alarm kayd)

Qrriing

Bir alarm durumunda, son bes alarmin gdstergeleri alarm
kaydinda g6zukecektir. "Alarm log 1" en son alarmi gésterir,
"Alarm log 2" en son alarmdan bir énceki alarmi g6sterir, vs.

Ekran, G¢ kisim bilgi igerir:

* Alarm g0stergesi

* Alarm kodu

* Alarm olustuktan sonra pompanin ka¢ dakika gi¢ kaynagina
bagh kaldigini.

Warning log (1.10 - 1.14) (Uyar kaydi)

ik

Bir uyari durumunda, son bes uyari gostergesi uyari kaydinda
belirir. "Warning log 1" en son arizayi gosterir, "Warning log 2"
sondan bir dnceki kaydi gosterir, vb.

Ekran, U¢ kisim bilgi igerir:
* Uyar gostergesi
« Uyar kodu

« Alarm olustuktan sonra pompanin kag dakika gu¢ kaynagina
bagh kaldigini.

10.7 Menii STATUS (Durum meniisii)
Bu menude gorunen ekranlar sadece durum ekranlaridir.
Degerlerin degistiriimesi veya ayarlanmasi mimkuin degildir.

Gosterilen degerin toleransi her ekranin altinda gdsterilmistir.
Toleranslar, parametrelerin maksimum degerlerinin % degerinde
kilavuz olarak gosterilir.

10.7.1 Actual setpoint (2.1) (Gergek ayar noktasi)

Actual setpoint

2.00 bar

External setpoint
100 %

Bu ekran, gergek ve harici ayar noktasini gdsterir.

Actual setpoint (Gergek ayar noktasi), geri besleme sensoéri
birimleriyle gézukdr.

External setpoint (Harici ayar noktasi), O ile %100 arasindaki
araliklari igindedir. Harici ayar noktasi etkisi etkisizlestirilmis ise,
deger %100 gozikir. Bakiniz bélim 13.2 Harici ayar noktasi

10.7.2 Operating mode (2.2) (Galisma modu)

CLE rmenu

Bu ekran, guncel calisma modunu gésterir, Normal, Stop, Min ya
da Max (Normal, Durma, Min ya da Maks.). Ayrica, ¢calisma
modunun nereden segildigini gosterir (CUE menu, Bus, External
ya da On/Off butonu).

10.7.3 Actual value (2.3) (Mevcut deger)

Actual walye

Ekran, kontrol edilen mevcut degeri gosterir.

CUE'ye sensor bagh degilse, isareti ekranda belirir.

10.7.4 Measured value, sensor 1 (2.4)
(Olgiilen deger, sensor 1)

Measured walue sensor 1

Bu ekran, termianl 54'e bagdli sensor 1 tarafindan 6lgilen mevcut
degeri gosterir.
CUE'ye sensor bagh degilse, "-" isareti ekranda belirir.
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10.7.5 Olgiilen deger, sensér 2 (2.5)

Feazsured walue sensar 2

Bu ekran, sadece bir MCB 114 sensor giris modulu kuruluysa
belirir.

Ekran, MCB 114 'e bagli sensor 2 ile 6lglilen mevcut degeri
gOsterir.

CUE'ye sensor bagl degilse, "-" isareti ekranda belirir.
10.7.6 Speed (2.6) (Hiz)

2750 min

Tolerans: % = 5
Bu ekran, mevcut pompa hizini gosterir.

10.7.7 Input power and motor current (2.7)
(Girig gilicii ve motor akimi)

Fator current

000 A

Tolerans: % = 10
Bu ekran, mevcut pompa giris gicint W ya da KW cinsinden ve
mevcut motor akimint Ampere [A] cinsinden gosterir.

10.7.8 Operating hours and power consumption (2.8)
(Galigma saatleri ve gii¢ tiiketimi)

Operating hours

Fower consumption

Tolerans: % + 2

Bu ekran, galisma saatini ve gii¢ tiiketimini nicelik olarak gosterir.
Calisma siresi degeri birikerek artan bir degerdir ve sifirlanamaz.

Gug tuketimi degeri birikerek artan ve unite Uretiminden
hesaplanan bir degerdir ve sifirlanamaz.

10.7.9 Lubrication status of motor bearings (2.9)
(Motor yataklarinin yaglanma durumu)

Eearings relubricated

0 times

Fieplace bearings at

Bu ekran, kullanicinin kag kere yaglanmis bilgisi verilmis
oldugunu ve motor yataklarinin ne zaman degisecegini gosterir.
Motor yataklari yeniden yaglandigi zaman, INSTALLATION
menusinden bu eylemi onaylayin. Bakiniz bélim

10.8.17 Confirming relubrication/replacement of motor bearings
(3.20) (Motor yataklarinin degisiminin/yeniden yaglanmasinin
onaylanmasi). Yeniden yaglama onaylandidi zaman, yukaridaki
ekranda bulunan sekil bir deger artacaktir.
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10.7.10 Time until relubrication of motor bearings (2.10)
(Motor yataklarinin tekrar yaglanma zamani)

Bu ekran, sadece ekran 2.11 gézikmediginde belirir.

Bu ekran motor yataklarinin ne zaman tekrar yaglanacagini
g0sterir. Kontroldr , pompanin ¢alisma bigimini izler ve yataklarin
yeniden yagdlanma islemleri arasindaki sireyi hesaplar.

Calisma bigimi dedisirse, yeniden yaglanmaya kadar hesaplanan
zaman da degisebilir.

Yeniden yaglamadan sonraki tahmini siire, pompa azaltiimis hiz
ile caligiyorsa dikkate alinir.

Bakiniz boélim 10.8.17 Confirming relubrication/replacement of
motor bearings (3.20) (Motor yataklarinin degisiminin/yeniden
yaglanmasinin onaylanmasi).

10.7.11 Time until replacement of motor bearings (2.11)
(Motor yataklarinin degisme zamani)

Feplace motor bearingzs

Bu ekran, sadece ekran 2.10 gézikmediginde belirir.

Bu ekran motor yataklarinin ne zaman degistirilecegini gosterir.
Kontrolér, pompanin ¢calisma seklini izler ve yataklarin yeniden
yaglanma iglemleri arasindaki streyi hesaplar.

Motor yataklarinin degisiminden sonraki tahmini siire, pompa
azaltilmis hiz ile galisiyorsa dikkate alinir.

Bakiniz bélum 10.8.17 Confirming relubrication/replacement of
motor bearings (3.20) (Motor yataklarinin degisiminin/yeniden
yadglanmasinin onaylanmasi).

10.7.12 Temperature sensor 1 (2.12) (Sicaklik sensoru 1)

Temperature sensar 1

Bu ekran, sadece bir MCB 114 sensor giris modulu kuruluysa
belirir.

Bu ekran, MCB 114'e bagh Pt100/Pt1000 sicaklik sensori 1 ile
Olglilen mevcut degeri ve 6lgim noktasini gosterir.
Olgiim noktasi, ekran 3.21'de segilir.

CUE'ye sensor bagl degilse, "-" isareti ekranda belirir.

10.7.13 Temperature sensor 2 (2.13) (Sicaklik sensorii 2)

Temperature sensor 2

Bu ekran, sadece bir MCB 114 sensor giris moduli kuruluysa
belirir.

Bu ekran, MCB 114 'e bagli Pt100/Pt1000 sicaklik sensori 2 ile
élgiilen mevcut degeri ve dlclim noktasini gésterir. Olgiim
noktasi, ekran 3.22'de segilir.

CUE'ye sensor baglh degilse, isareti ekranda belirir.



10.7.14 Flow rate (2.14) (Debi)

a0 mEh

Bu ekran, sadece bir debimetre konfiglire edilmisse gozukdur.

Bu ekran, analog giris (terminal 54) ya da sayisal atim girisine
(digital pulse input) (terminal 33) bagh bir debimetre tarafindan
Olclilen mevcut degeri gosterir.

10.7.15 Accumulated flow (2.15) (Ge¢mis toplam akis)

Accurmdlated flow

12000 m*

Bu ekran, sadece bir debimetre konfigiire edilmisse gozukdir.
Bu ekran, gegmis toplam debiyi ve pompalanan sivi transferine
ait 6zgul enerjiyi gosterir.

Debi 6lgimu, sayisal atim girisine (terminal 33) ya da analog
girisine (terminal 54) baglanmalidir.

10.7.16 Firmware version (2.16) (Aygit yazilim versiyonu)

Firrrmweare wersion

Bu ekran, yazilimin versiyonunu gosterir.

10.7.17 Configuration file (2.17) (Konfigiirasyon dosyasi)

I_?éact-:lru cohfiauration file
i
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Bu ekran, konfiglirasyon dosyasini gosterir.

10.8 Menu INSTALLATION (Kurulum menisii)
10.8.1 Control mode (3.1) (Kontrol modu)

Control mode o

Asagidaki kontrol modlarindan bir tanesini segin:

* Open loop (Agik déngti)

» Constant pressure (Sabit basing)

» Constant differential pressure (Sabit diferansiyel basing)

* Proportional differential pressure (Oransal diferansiyel basing)
* Constant flow rate (Sabit debi)

» Constant temperature (Sabit sicaklik)

» Constant level (Sabit seviye)

» Constant other value (Sabit bagka deger).

Pompa, bir veri yoluna bagliysa, kontrol modu,

CUE araciligiyla segilemez.

Bakiniz béliim 13.3 GENIbus sinyali.
10.8.2 Controller (3.2) (Kontrolor)

CUE, kazang (K,) ve integral zamanina (T;) ait bir fabrika ayarina
sahiptir. Bununla birlikte, fabrika ayari optimum ayar degilse,
kazang ve integral zamani ekran Uzerinden degistirilebilir.

+ Kazang (Kp), 0.1 ile 20 deger araligi i¢inde ayarlanabilir.

+ Integral zamani (T;), 0,1 ile 3600 s arasinda ayarlanabilir.
Eger 3600 s seciliyse, kontrolor, bir P kontroll olarak islev
gorecektir.

» Ayrica kontroldr tersine kontrole ayarlanabilir, bdylece ayar
noktasi artarsa, devir azaltilir. Tersine kontrol durumunda,
kazang (Kp) - 0,1 ile - 20 arasi bir degere ayarlanir.
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Asagidaki tablo dnerilen kontrolér ayarlarini gosterir:

Kp
Sistem/uygulama Isitma Sogutma T;
sistemi!) | sistemi?
0,2 0,5
SP, SP-G, SP-NE: 0,5 0,5
0,2 0,5
SP, SP-G, SP-NE: 0,5 0,5
0,2 0,5
-25 100
0,5 -0,5 10 + 5L,
0,5 10 + 5L,
0,5 -0,5 30+5L, "
0,5 05"
Ly<5m:0,5*
0,5 Ly>5m:3*
Ly>10m:5*

*T; = 100 saniye(fabrika ayari).
1. Isitma sistemleri, pompa performansindaki artisin sensérdeki
sicakhgin yiikselmesine sebep oldugu sistemlerdir.

2. Sogutma sistemleri, pompa performansindaki artisin
sensordeki sicakligin diigmesine sebep oldugu sistemlerdir.

L4 = Pompa ve sensdr arasindaki [m] cinsinden uzaklik.
L, = IsiI degistirici ve sensor arasindaki [m] cinsinden uzaklik.
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Pl kontroloriinii ayarlama

Cogu uygulamada, K, ve T; kontrolér sabitlerinin fabrika ayar

pompanin optimum diizeyde galismasini saglar. Fakat bazi

uygulamalarda kontrol6riin ayarlanmasi gerekir.

Asagidaki adimlari takip edin:

1. Kazanci K,,, motor instabil olana kadar arttirin. instabilite,
Olcllen dederin dalgalanmaya bagslayip baslamadigi
g6zlemlenerek gorilebilir. Ayrica instabilite, motor asagi ve
yukari dalgalanmaya basladiginda duyulabilir.

Sicaklik kontrolii gibi bazi sistemler yavas tepkilidir, motorun
instabil oldugunu gézlemlemek zor olabilir.

2. Kazanci K, motoru instabil yapan degerin yarisina ayarlayin.
Bu, kazancin dogru ayaridir.

3. Motor instabil olana dek integral zamanini (T;) azaltin.

4. integral zamanini (T;), motoru instabil yapan degerin iki katina
ayarlayin. Bu, integral zamaninin dogru ayaridir.

Genel pratik kurallar:

* Kontrolor, yavas tepki veriyorsa, K, degerini arttirin.

* Kontroldr, instabil veya salinim halindeyse, sistem titresimini
Kp 'yi azaltarak ya da Ty'yi arttirarak yok edebilirsiniz.

10.8.3 External setpoint (3.3) (Harici ayar noktasi)

External setpaint O-10 % 24

o

Harici ayar noktasi sinyali girisi (terminal 53) su sekilde
ayarlanabilir:

+ Active (Aktif)

* Not active (Aktif degil)

Eger Aktif seciliyse, mevcut ayar noktasi, harici ayar noktasi
girisine bagli sinyalden etkilenir. Bakiniz bélim 13.2 Harici ayar
noktasi.

10.8.4 Signal relays 1 and 2 (3.4 and 3.5)
(Sinyal roleleri 1 ve 2 (3,4 ve 3.5))

CUE, iki sinyal rélesine sahiptir. Asagidaki ekranda, Ug¢ ya da alti
¢alisma durumundan hangisinde sinyal rélesinin
etkinlestirilecedini segin.

Sinyal rélesi 1

Sinyal rélesi 2

* Ready (Hazir) * Ready (Hazir)

* Alarm » Alarm

* Operation (Calisma) * Operation (Calisma)

*  Pump running (Pompa *  Pump running (Pompa
calismasi) calismasi)

* Not active (Aktif degil) * Not active (Aktif degil)

*  Warning (Uyari) e Warning (Uyari)

* Relubricate (Tekrar yagla). * Relubricate (Tekrar yagla).

Alarm ve uyari arasindaki fark igin, bkz. béliim
o 10.6.3 Hata goéstergeleri.



10.8.5 Buttons on the CUE (3.6) (CUE butonlari)

+f-, OK, On/Off buttons &5

Kontrol panosu Uzerindeki diizeltme butonlari (+, —, On/Off, OK)
su degerleri ayarlayabilir:

* Active (Aktif)

* Not active (Aktif degil)

Not active (aktif degil) (kilitli) secenegine ayarlandiginda,
duzeltme butonlari islemez. Pompa, harici bir kontrol sistemi ile
kontrol edilmesi gerekliyse, butonlari Not activel durumuna
getirin.

Asagi ve yukari ok butonlarina ayni anda 3 saniye kadar basarak
butonlari aktif hale getirebilirsiniz.

10.8.6 Protocol (3.7) (Protokol)

Bu ekran, CUE'nin RS-485 portuna ait protokol segimini gdsterir.
Protokol, su degerlere ayarlanabilir:

e GENIbus
+ FC
+ FCMC.

GENIbus segiliyse, iletisim, Grundfos GENIbus standartlarina
gore ayarlanir. FC ve FC MC sadece servis amaclidir.

10.8.7 Pump number (3.8) (Pompa numarasi)

Bu ekran, GENIbus numarasini gosterir. 1 ile 199 arasinda bir
numara pompaya tahsis edilir. Bus iletisimi durumunda, her
pompaya bir say! verilmelidir.

Fabrika ayari "-"dIr.

10.8.8 Digital inputs 2, 3 and 4 (3.9 to 3.11) (Dijital girigler)

Digital input 2 £

CUE'nin dijital girigleri (terminal 19,32 ve 33) tek tek farkli
fonksiyonlara ayarlanabilir.

Asagidaki iglevlerden birini segin:

e Min. (min.egri)

*  Maks. (maks. egri)

» Ext. fault (harici ariza)

* Flow switch (Debi anahtari)

* Alarm reset (Alarm resetleme)

* Dry running (kuru galisma, harici bir sensérden)

* Accumulated flow (ge¢cmis toplam akig) (atim debisi (pulse
flow), sadece terminal 33)

* Not active (Aktif degil)

Girisin baglantisi kapatildiginda, alternatif ayar noktasi uygulanir.
Ayrica bakiniz bélum 13.1 Dijital girigler.

Min.

Giris etkinlestirildiginde, pompa min. egrisine gore calisacaktir.
Maks.

Girig etkinlestirildiginde, pompa maks. egrisine gore galigacaktir.
Ext. fault

Giris etkinlestirildiginde, bir siire dlger baslatilir. Dijital giris

10 saniyeden daha fazla etkinse, Hydro Multi-E "harici ariza"dan
dolayi duracaktir. Giris 5 saniyeden fazla bir sire igin devreden
cikarilirsa, ariza durumu sona erer ve pompa ariza gostergesi
sifirlanarak manuel olarak yeniden baglatilabilir.

Flow switch

Bu islev segcildiginde, bagli bir debi anahtari dislk debi tespit
ederse pompa durdurulur.

Bu islevi yalnizca pompa basing sensoériine ya da seviye
sensoérine bagliysa ve durma islevi etkinlestiriimigse kullanmak
mUmkuandir. Bakiniz bolim 70.8.10 ve 10.8.11.

Alarm reset

Giris etkinlestirildiginde, alarm nedeni artik yok ise, alarm
yeniden baslatilr.

Dry running

Bu islev secildiginde, giris basinci eksikligi ve su kithgi
algilanacaktir. Bu islev, su gibi aksam kullanimi gerektirir:

* a Grundfos Liqtec® kuru galisma anahtari
+ pompanin emme tarafina monte edilen bir basing salteri
* pompanin emme tarafina monte edilen bir samandirah salter .

Giris basinci eksikligi ya da su kesintisi (dry running) tespit
edildiginde pompa durdurulur. Pompa, giris etkin kaldig strece
yeniden baslatilamaz.

Yeniden baslatmalar, pompa ailesine bagli olarak 30 dakikaya
kadar ertelenebilir.
Accumulated flow

Bu islev dijital giris 4 i¢in ayarlanirsa ve bir atim sensoéri (pulse
sensor) terminal 33'e baglanirsa, gegmis toplam debi ol¢ulebilir.
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10.8.9 Digital flow input (3.12) (dijital akig girigi)

Drigital flowe input ¢y

Bu ekran yalnizca ekran 3.11'de bir debimetre yapilandiriimig ise
go6zukdr.

Ekran, terminal 33'e bagh bir atim sensoru ile gegmis toplam debi
fonksiyonu igin her atimdaki hacimi ayarlamak igin kullanilir.
Ayar araligi:

» 0-1000 litre/atim.

Hacim, baslatma rehberinde segilen birim cinsinden
ayarlanmalidir.

10.8.10 Constant pressure with stop function (3.13)
(Durdurma fonksiyonlu sabit basing)

Stop function ¢

Ayarlar

Durdurma islevi su degerlere ayarlanabilir:

* Active (Aktif)

* Not active (Aktif degil)

On/Off bandi su de@erlere ayarlanabilir:

* AH fabrika ayari mevcut ayar noktasinin % 10'u olarak tayin
edilmistir.

* AH, mevcut ayar noktasinin % 5'den % 30'a kadar olan arahgi
icinde ayarlanabilir.

Tanimlamalar

Durdurma fonksiyonu, diistik debideki on/off operasyonu ve
yuksek debideki surekli calisma arasinda degisim yapmak igin
kullanilir.

Agmal/kapama
H A operasyonu
Sirekli operasyon

Durdurma
basinci

AH@
Baslatma

basinci

A\ -
Q

Sekil 50 Durdurma fonksiyonlu sabit basing. Baglatma ve
durdurma basinglari arasindaki fark (AH)

TMO3 8477 1607

Dusik debi iki farkh yolla tespit edilebilir:

1. Akis salteri igin dijital giris kurulmamigsa islev goéren yerlesik
bir "dluslk debi algilama fonksiyonu".

2. Dijital girise bagh bir akis salteri.
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1. Dusiik debi tespit etme iglevi

Pompa, devri kisa bir sureligine azaltarak debiyi dizenli olarak
kontrol edecektir. Basingta higbir degdisiklik yoksa ya da kuiguk bir
degisiklik varsa bu, distk debi anlamina gelir.

Hiz, durdurma basinci (mevcut ayar noktasi + 0,5 x AH) ulasilana
dek artacaktir ve pompa bir kag saniye sonra duracaktir. Ancak
basing baslatma basincina (mevcut ayar noktasi - 0,5 x AH)
dustuigunde pompa tekrar baglayacaktir.

Kapali periyot boyunca eger debi, disuk debi limitinden yiksek
ise, basing¢ baglatma basincina digsmeden 6énce pompa yeniden
bagslayacaktir.

Yeniden baslatirken, pompa su sekilde tepki verecektir:

1. Debi dusik debi sinirindan yiuksekse, pompa sabit basingta
surekli galigmaya doner.

2. Debi, disuk debi sinirindan algaksa, pompa dur/kalk
operasyonu ile devam edecektir. Debi, dusik debi limitinden
yuksek olana dek bu béyle devam edecektir. Debi, disutk debi
limitinden yuksek oldugunda, pompa surekli calismaya geri
doner.

2. Akig salteri ile duisuk debi tespiti

Dusuk debi oldugu icin dijital giris etkinlestirildiginde, durdurma
basincina (mevcut ayar noktasi + 0,5 x AH) ulasilana dek hiz
arttirilacaktir ve pompa duracaktir. Basing, baslatma basincina
dustigunde pompa yeniden baslar. Hala bir akis yok ise, pompa
durdurma basincina erisir ve durur. Akig varsa, pompa ayar
noktasina goére ¢alismaya devam eder.

Durdurma islevi igin galigtirma kosullar

Durdurma islevi yalnizca sistemde basing sensérd, ¢cek vana ve
diyafram deposu mevcutsa kullanilabilir.

Cek valf her zaman basing sensériinden 6nce
monte edilmelidir. Bakiniz sekil 51 ve 52.

Diigiik debiyi tespit etmek ic¢in bir akis salteri

kullaniliyorsa, salter, diyafram tankindan sonra
sistem (izerine monte edilmelidir.

Diyafram tanki

Basing sensori
~ 9
N\

Pompa

Cek valf

_A

TMO3 8582 1907

Sekil 51 Emmeli kaldirma islemi yapilan sistemde ¢ek valfinin
ve basing sensérinin konumu

Diyafram tanki

Basing sensorii gy

___
O==

Pompa Cek valf

TMO3 8583 1907

Sekil 52 Pozitif giris basincina sahip sistemlerde gek valfinin
ve basing sensoériniin konumu



Diyafram tanki

Durdurma islevi, minimum boyutta bir diyafram tanki gerektirir.
Tank mumkun oldugunca pompaya yakin ve 6n sarj basinci 0,7 x
mevcut ayar noktasi olmalidir.

Onerilen diyafram tank boyutu:

Pompanin nominal debisi Tipik diyafram tank boyutu

[m3/h] [litre]
0-6 8
7-24 18
25-40 50
41-70 120
71-100 180

Yukaridaki boyutta bir diyafram tanki sisteme monte edilirse,
AH fabrika ayari dogru ayardir.

Monte edilen tank gok kiigiikse, pompa ¢ok sik ¢alisir ve durur.
AH arttirilarak bu sorun ¢ézdlebilir.

10.8.11 Constant level with stop function (3.13)
(Durdurma fonksiyonlu sabit seviye)

Stop function 4

Ayarlar

Durdurma islevi su de@erlere ayarlanabilir:

« Active (Aktif)

* Not active (Aktif degil)

On/Off bandi su degerlere ayarlanabilir:

* AH fabrika ayari mevcut ayar noktasinin % 10'u olarak tayin
edilmistir.

* AH, mevcut ayar noktasinin % 5'den % 30'a kadar olan araligi
icinde ayarlanabilir.

Yerlesik bir diisik debi tespit fonksiyonu otomatik olarak 6lgiim

yapacak ve yaklasik olarak nominal hizin % 50'si ve % 80'indeki

glc tuketimini kaydedecektir.

Aktif segilirse, su sekilde devam edin:

1. Akissiz bir durum yaratmak i¢in agma/kapama valfini kapatin.

2. Otomatik ayarlamayi baslatmak icin OK'e basin.

Aciklama

Durdurma fonksiyonu, dustik debideki on/off operasyonu ve
yuksek debideki surekli galisma arasinda degisim yapmak igin
kullanilir.

Baslatma seviyesi
AH
Durdurma seviyesi

TMO03 9099 3307

Sekil 53 Durdurma fonksiyonlu sabit seviye. Baslatma ve
durdurma seviyeleri arasindaki fark (AH)

Dusuk debi iki farkh yolla tespit edilebilir:
1. Yerlesik dusuk debi tespiti fonksiyonu ile.
2. Dijital bir girise bagli bir akis salteri.

1. Dusgiik debi tespit etme iglevi

Yerlesik dusuk debi tespiti, hiz ve gi¢ élgimine dayanir.

Diislik debi tespit edildiginde, pompa duracaktir. Seviye,
baglatma seviyesine ulastiginda, pompa tekrar baslayacaktir.
Hala bir akis yok ise, pompa durdurma seviyesine erigir ve durur.
Akis varsa, pompa ayar noktasina gére galigmaya devam eder.

2. Akig salteri ile duisuk debi tespiti

Dusuk debi oldugu icin dijital giris etkinlestirildiginde, durdurma
seviyesine (mevcut ayar noktasi + 0,5 x AH) ulasilana dek hiz
arttirilacaktir ve pompa duracaktir. Seviye, baslatma seviyesine
ulastiginda, pompa tekrar baslayacaktir. Hala bir akis yok ise,
pompa durdurma seviyesine erigir ve durur. Akis varsa, pompa
ayar noktasina gore ¢galismaya devam eder.

Durdurma isglevi igin galigtirma kosullar
Durdurma islevi yalnizca sistemde seviye senséru mevcutsa ve
bltln valfler kapatilabilirse kullanilabilir.

10.8.12 Sensor 1 (3.15) (Sensor 1)

Sensor 1

4-20maA | bar | ¥
o B oo

Terminal 54'e bagl sensoér 1 ayari. Bu bir geri besleme
sensorudur.

Asagidaki degerler arasindan segin:

» Sensor output signal (Sensor ¢ikis sinyali) :
0-20 mA
4-20 mA.

* Unit of measurement of sensor (Sensoér 6lgiim birimi) :
bar, mbar, m, kPa, psi, ft, m3/h, m3/s, I/s, gpm, °C, °F, %.
» Sensor measuring range (Sensor 6lgim arahgr).

10.8.13 Sensor 2 (3.16) (sensor 2)

Sensor 2

4-20mA

MCB 114 sensoru giris moduline bagl sensoér 2 ayari.
Asagidaki degerler arasindan secin:
« Sensor output signal (Sensdr ¢ikis sinyali) :
0-20 mA
4-20 mA.
* Unit of measurement of sensor (Sensoér dlgim birimi) :
bar, mbar, m, kPa, psi, ft, m3/h, m%/s, Is, gpm, °C, °F, %.
* Sensor measuring range (Sensdr élgum arahgi) :
% 0-100.
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10.8.14 Duty/standby (3.17) (Galismalyedek)

Ayarlar

Duty/standby fonksiyonu su degerlere ayarlanabilir:
» Active (Aktif)

* Not active (Aktif degil)

Duty/standby fonksiyonunu su sekilde etkinlestirin:

1. Pompalardan birini sebeke gerilimine baglayin.
Duty/standby islevini aktif degil segin.
Menu OPERATION ve INSTALLATION'daki gerekli ayarlari
yapin.
2. OPERATION menustinden ¢alisma modunu Stop yapin.
3. Diger pompay! sebeke gerilimine baglayin.
Meni OPERATION ve INSTALLATION'daki gerekli ayarlari
yapin.
Duty/standby islevini Aktif segin.
Calisan pompa diger pompay! arar ve pompanin galisma/yedek
islevini otomatik olarak Aktif’e ayarlar. Diger pompay!
bulamazsa, bir ariza uyarisi verilir.

Iki pompa GENIbus araciligiyla baglanmalidir ve

GENIbus iizerinde baska higbir sey bagli

olmamalidir.

Calismalyedek islemi paralel bagli ve GENIbus tarafindan kontrol
edilen iki pompaya uygundur. Her pompa kendi CUE'si ve
sensoérune bagl olmalidir.

Min. hiz

Pompaya ait hiz araligi

Fonksiyonun oncelikli hedefleri sunlardir:

* Calisan pompa bir alarmdan dolayi durursa yedek pompayi
calistirmak igin.

* Her 24 saatte pompalari degistirmek igin.

10.8.15 Operating range (3.18) (Caligma arahgs)

Operating range ¢y

Calisma araligini ayarlama:

* Min. hizi, pompaya ait minimum hiz ile ayarlanmis maks. hiz
araligi icindeki bir degere ayarlayin. Fabrika ayari, pompa
ailesine baghdir.

* Maks. hizi, ayarlanmis minimum hiz ile pompaya ait
maksimum hiz araligi icinde bir degere ayarlayin.

Fabrika ayari % 100' esit olacaktir, yani pompa isim
plakasinda belirtilen hiz.

Min. ve maks. hiz arasindaki hiz, pompanin mevcut ¢alisma

araligidir.

Calisma araligi, pompaya ait huz arahgi icinde kullanici

tarafindan degistirilebilir.

Bazin pompa aileleri icin, senkronize agimi calisma (maks. hiz

% 100'un Gstinde)mimkun olacaktir. Bu durum, senkronize

asimi calisma siresince pompa tarafindan gerekli olan mil

gliciini saglamak adina normalden buylk bir motor kullanimi

gerektirir.

Maks. hiz
1

Nominal hiz

Min.

Mevcut hiz araligi

Min. hiz, ayarlanmig

Hiz [%]

Maks. hiz, ayarlanmig

<

v o

TMO4 3581 4608

Sekil 54 Min. ve maks. egrilerinin maksimum performansin % degerine ayarlanmasi

10.8.16 Motor bearing monitoring (3.19)
(Motor yatagi gozetimi)

Motor bearing monitoring £

Motor yatagi goézetim islevi su degerlere ayarlanabilir:

¢ Active (Aktif)

* Not active (Aktif degil).

islev Aktif olarak ayarlandiginda, motor yataklarinin tekrar

yaglanmasi veya degistiriimesi gerekltiginde, CUE bir uyari
verecektir.
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Aciklama

Motor yatagi gozetim fonksiyonu, tekrar yaglama veya motor
yataklarini degistirme zamani geldiginde bir belirti vermesi igin
kullanilir. Ekran 2.10 ve 2.11'e bakiniz.

Uyari belirtisi ve tahmini sure, pompa azaltiimis hiz ile ¢calisiyorsa
dikkate alinir. Ayrica, sicaklik sensorleri kuirulmus ve bir

MCB 114 sensor giris moduline baglanmissa, yatak sicakligi
hesaplamanin igine dahil edilir.

Sayag, islev Etkin degil’e ayarlansa bile saymaya

devam eder; fakat yeniden yaglama zamani

geldiginde uyari verilmez.



10.8.17 Confirming relubrication/replacement of motor
bearings (3.20) (Motor yataklarinin
degisiminin/yeniden yaglanmasinin onaylanmasi)

Fotor bearings ™y

Bu islev su degerlere ayarlanabilir:

* Relubricated (Yeniden yaglandi)

* Replaced (Degistirildi)

* Nothing done (Bir sey yapiimadi).

Motor yataklari yeniden yaglanmis ya da degistiriimigse, bu
eylemi yukaridaki ekranda "OK" digmesine basarak onaylayin.

Yeniden yaglanma onaylandiktan sonraki belirli
| Not | bir siire igin yeniden yaglandi segenegi
segilemez.
Relubricated (Yeniden yaglandi)

Relubricate motor bearings (Motor yataklarini tekrar yaglayin)
uyarisi onaylandiginda,

+ sayac 0'a ayarlanir.

* Yeniden yaglanma sayisi 1 artar.

Yeniden yagdlama sayisi, sinir saylya ulastiginda, Replace motor
bearings (motor yataklarini degistirin) uyarisi ekranda belirir.
Replaced (Degistirildi)

Replace motor bearings (motor yataklarini degistir) uyarisi
onaylandiginda,

+ sayag 0'a ayarlanir.

+ Tekrar yaglama sayisi da 0'a ayarlanir.

* Yatak degistirme sayisi 1 artar.

10.8.18 Temperature sensor 1 (3.21) (Sicaklik sensoérii 1)

Temperature senzor 1 ™y

Bu ekran, sadece bir MCB 114 sensor giris modulu kuruluysa
belirir.

MCB 114'e bagh bir Pt100/Pt1000 sicaklik sensoru 1'in islevini
segin:

* D-end bearing (D-uglu yatak)

* ND-end bearing (ND-uglu yatak)

« Other liq. temp. 1 (Diger sivi sic. 1)

« Other liq. temp. 2 (Diger sivi sic. 2)

* Motor winding (Motor sargisi)

* Pumped liq. temp. (Pompalanan sivi sic.)

*  Ambient temp. (Ortam sic.)

* Not active (Aktif degil).

10.8.19 Temperature sensor 2 (3.22) (Sicaklik sensorii 2)

Temperature sensar 2 ™

Bu ekran, sadece bir MCB 114 sensor giris modulu kuruluysa
belirir.

MCB 114'e bagh bir Pt100/Pt1000 sicaklik sensori 2'ye ait islevi
segin:

* D-end bearing (D-uglu yatak)

* ND-end bearing (ND-uglu yatak)

* Other lig. temp. 1 (Diger sivi sic. 1)

» Other lig. temp. 2 (Diger sivi sic. 2)

* Motor winding (Motor sargisi)

* Pumped lig. temp. (Pompalanan sivi sic.)

* Ambient temp. (Ortam sic.)

* Not active (Aktif degil).

10.8.20 Standstill heating (3.23) (Duraklama isitmasi)

Standztill heating £y

Duraklama 1sitmasi iglevi su degerlere ayarlanabilir:

« Active (Aktif)

* Not active (Aktif degil).

islev, Aktif olarak ayarlandiginda ve pompa bir durdurma komutu
ile durdugunda, motor sargilarina bir akim uygulanir.

Duraklama i1sitmasi fonksiyonu, yogunlasmadan kaginmak adina
motora On i1sitma saglar.

10.8.21 Ramps (3.24) (Rampalar)

Yukselen ve algalan iki rampa igin de sureyi ayarlayin.

* Fabrika ayar:

Glcln buyikluagine bagh.
* Rampa parametre araligi:

1-3600 s.
Yukselen rampa siresi, 0 dk"'ndan nominal motor hizina artan
sUresidir. YUkselen rampa siresini, ¢ikis akimi, CUE maks. akim
limitini gegmeyecek sekilde secin.
Algalan rampa slresi, nominal motor hizindan 0 dk""a azalan
suredir. Algalan rampa suresini, asgir gerilim olusturmayacak ve
Uretilen akim, CUE'ya ait maks. akim limitini gegmeyecek sekilde
segin.

Hiz
Nominal - -----——— -~ -~ I N
A '
Maksimum —f-----—————- i’ : ‘ \
! |
! |
- \ ‘
Minimum - - - - - - -/~ - [ 4o
//\ | | ‘\\
’ | | | AN
’ | | | P\
7 | | | ) N "
. ‘ ! ! ! » Siire
«©
o
i 3
llk rampa Son rampa S
S
(o2}
Yukselen rampa Algalan rampa 3
=
g

Sekil 55 Yikselen ve algalan rampa, ekran 3.24

11. PC Tool E-products yoluyla ayarlama

CUE yoluyla mimkin olan ayarlamalar disindaki 6zel ayarlama
ihtiyaglari icin Grundfos PC Tool E-products gereklidir. Bu durum,
bir Grundfos servis teknisyeni ya da mihendisinin yardimini
gerektirir. Daha fazla bilgi i¢in yerel Grundfos sirketinize
basvurun.
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12. Ayarlarin énceligi

On/Off butonu en yiiksek éncelige sahiptir. "off"
konumunda, pompa ¢alismasi1 miimkiin degildir.

CUE, ayni anda degisik yontemlerle kontrol edilebilir. EGer iki
veya daha fazla ¢alisma modu ayni anda etkin ise, en yiksek
oncelikli calisma modu gecerli olur.

12.1 Bus sinyalsiz kontrol, yerel ¢galisma modu

Oncelik CUE meniisii Harici sinyal
1 Stop

2 Max.

3 Stop

4 Max.

5 Min. Min.

6 Normal Normal

Ornek: Bir harici sinyal, Max. galisma moduna etkinlestirilirse,
sadece pompay! durdurmak mimkuin olacaktir.

12.2 Bus sinyali ile kontrol, uzaktan kontrollii galisma

modu
Oncelik CUE meniisii Harici sinyal Bus sinyali
1 Stop
2 Max.
3 Stop Stop
4 Max.
5 Min.
6 Normal

Ornek: Bus sinyali, Maks. calisma moduna etkinlestirilirse,
sadece pompay! durdurmak mimkuin olacaktir.

13. Harici kontrol sinyalleri

13.1 Dijital girigler
Genel bakis, kapali kontakli baglantilardaki islevleri gdsterir.

Terminal Tip islev

» Start/stop of pump (Pompanin

18 DI calistirilmasi/durdurulmasi)

* Min. (min. egrisi)

* Maks. (maks. egrisi)

« Ext. fault (harici ariza)

* Flow switch (Debi anahtari)

» Alarm reset

* Dry running (kuru galisma, harici bir
sensorden)

* Not active (Aktif degil).

19 DI 2

* Min. (min. egri)

* Maks. (maks. egri)

» Ext. fault (harici ariza)

* Flow switch (Debi anahtari)

* Alarm reset

* Dry running (kuru ¢alisma, harici bir
sensorden)

» Not active (Aktif degil).

32 DI 3

* Min. (min. egri)

* Maks. (maks. egri)

» Ext. fault (harici ariza)

* Flow switch (Debi anahtari)

» Alarm reset

* Dry running (kuru ¢alisma, harici bir
sensorden)

» Not active (Aktif degil).
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Ayni iglev, birden fazla giris icin secilmemelidir. Bkz. sekil 21.
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13.2 Harici ayar noktasi

Terminal Tip islev

» External setpoint (0-10 V)

53 Al (Harici ayar noktasi)

Ayar noktasi, bir analog sinyal vericisi ayar noktasi girisine
(terminal 53) baglanarak uzaktan ayarlanabilir.

Open loop (A¢ik dongii)

Acik déngli (sabit egri) kontrol modunda, mevcut deger, min. egri

ile CUE menUsu ile ayarlanmis ayar noktasi araligi icinde distan
ayarlanabilir. Bakiniz sekil 56.

Ayar noktasi

A

Maks. egrisi |- - = = = - -

Ayar noktasi, CUE meni

Mevcut
ayar
noktasi
araligi

Mevcut ayar noktasi

Min. egrisi

0 10V
Harici ayar noktasi

MO03 8856 2607

Sekil 56 Agik dongu kontrol modundaki mevcut ve harici ayar
noktalari arasindaki iligki

Closed loop (Kapali dongii)

Oransal diferansiyel basinci disindaki bitiin kontrol modlarinda,
mevcut ayar noktasi, sensor 6lgim araligr (sensoér min.)
degerinden daha disuk bir degerden CUE ile ayarlanmig ayar
noktasina kadar olan aralik iginde digtan ayarlanabilir.

Bkz. sekil 57.

Ayar noktasi

A

Sensormaks. |- = = = = - -

Ayar noktasi,

CUE menti
Mevcut
Mevcut ayar noktasi ayar
noktasi
araligi

Sensor min. S
&
©
S . ;
0 10V it
o
Harici ayar noktasi sinyali g

Sekil 57 Kontrolli kontrol modundaki harici ve mevcut ayar
noktalari arasindaki iligki

Ornek: 0 bar basinci degerinde bir sensdr min., 3 bar basincinda
CUE ile ayarlanmig bir ayar noktasi ve % 80'lik harici bir ayar
noktasi, mevcut ayar noktasi su sekilde olacaktir:

(CUE menist ile ayarlanmis ayar noktasi -
= sensor min.) x % harici ayar noktasi sinyali +
sensor min.
= (3-0)x%80+0
= 2,4 bar

Mevcut ayar
noktasi



Oransal diferansiyel basing

Oransal diferansiyel basinci kontrol modunda, mevcut ayar
noktasi, maksimum basma yiiksekliginin % 25'i ile CUE menisi
ile ayarlanmig ayar noktasi araligi icerisinde digtan ayarlanir.
Bakiniz sekil 58.

Ayar noktasi

A

Maks. basma |- = = = = = -
yuksekliginin % 90'i

Ayar noktasi, CUE mend |-

Mevcut
Mevcut ayar noktasi ayar
noktasi
X arahgi

Maks. basma |; ~
yuksekliginin % 25'i §
0 1m0V -
o
Harici ayar noktasi sinyali =

Sekil 58 Mevcut ayar noktasi ile oransal diferansiyel basinci
kontrol modundaki harici ayarnoktasi sinyali
arasindaki iligki

Ornek: 12 metrelik bir maksimum basma yiiksekligi, CUE menii
ile ayarlanmis 6 metrelik bir ayar noktasi ve % 40'lik bir harici
ayar noktasi, mevcut deger su sekilde olacak:

(ayar noktas1,CUE menu - maks. basma
= yuksekliginin % 25'i) x % harici ayar noktasi
sinyali + maks. basma ylksekliginin % 25'i
=(6-12x % 25) x % 40 + 12/4
=42m

Mevcut ayar
noktasi

13.3 GENIbus sinyali

CUE, bir RS-485 girisi araciligiyla seri iletisimi destekler. iletigim,
Grundfos GENIbus protokoliine goére yapilir ve bir bina yonetim
sistemi ya da baska bir harici kontrol sistemine baglantiyi
mumkin saglar.

Ayar noktasi gibi calisma parametreleri ve calisma modu bus
sinyali ile uzaktan ayarlanabilir. Ayni zamanda, kontrol
parametresinin mevcut degeri, giris gucl ve ariza belirtileri gibi
6nemli parametreler hakkinda durum bilgisi verir.

Daha fazla bilgi i¢cin Grundfos ile irtibata gegin.

Eger bir bus sinyali kullaniliyorsa, CUE ile
mevcut olan ayarlarin sayisi azalacaktir.

13.4 Diger bus standartlari

Grundfos diger standartlara gore iletisim ile ilgili gesitli bus
¢ozUmleri sunar.

Daha fazla bilgi i¢in Grundfos ile irtibata gegin.

14. Bakim ve servis

14.1 CUE'yi temizleme

CUE'de yeterli sogutma saglamak i¢in sogutma yizeylerini ve fan
kanadini temiz tutun.

14.2 Servis parcgalari ve servis kitleri

Servis pargalari ve kitleri i¢cin daha fazla bilgi igin,
www.grundfos.com > International website > WebCAPS sitesini
ziyaret edin.

15. Ariza tesbiti

15.1 Uyari ve alarm listesi

Durum
g Calisma Yeniden
Kod ve ekran metni K
£ © modu kurulum
o4« X
Too high leakage current
! (Fazla kacak akim) ¢ Stop Man.
Mains phase failure
2 (Sebeke fazi arizast) y Stop Aut.
3 External fault (Harici ariza) . Stop Man.
U Stop Aut.

16  Other fault (Diger ariza) e  Stop Man

Replace motor bearings 3)
30 (Motor yataklarini degistirin) * Man.

- Aut.
32 O It A ili
vervoltage (Asiri gerilim) . Stop AUt
Undervoltage i - Aut.
40 . o
(Dusuk gerilim) [ Stop Aut.
. . Stop Aut.
48 Overload (Asir1 yukleme)
(] Stop Man.
49 Overload (Asir1 yukleme) U Stop Aut.
. - Aut.
55 Overload (Asiri yikleme)
. Stop Aut.
57  Dry running (Kuru galisma) U Stop Aut.
Too high CUE temperature
64 (Yiksek CUE sicakligi) * Stop  Aut.
70 Too high motor temperature . Stop Aut.

(YUksek motor sicakligr)

Communication fault,
77 duty/standby (iletisim . - Aut.
arizasl, calismalyedek)

Sensor 1 outside range

1)
(Aralik digindaki Sensor 1) ° Aut.

89

Temperature sensor 1
91 outside range (Aralik . - Aut.
disindaki sic. sensori 1)

Sensor 2 outside range

93 (Aralik digindaki sensor 2) * B Aut.
Setpoint signal outside

96 range (Aralik disindaki o D) Aut.
ayar noktasi)
Too high bearing . - Aut.

148 temperature N Stop Aut.

(Yuksek yatak sicakligi)

Too high bearing . - Aut.

149 temperature

(Yuksek yatak sicakhgr) ¢ Stop Aut.
Inrush fault

155 (Ani akim arizasi) y Stop Aut.
Temperature sensor 2

175 outside range (Aralik L] - Aut.

digindaki sic. sensori 2)

Relubricate motor
240 bearings (Motor yataklarini e - Man.%)
tekrar yaglayin.)

Motor phase failure o - Aut.
241

(Motor faz arizasi) ° Stop Aut.
242 AMA did not succeed _ Man.

(AMA basarili olmadl)z)

) Bir alarm durumunda, CUE pompa tipine bagli olarak ¢alisma
modunu degistirecektir.

2) AMA, Automatic Motor Adaptation (Otomatik Motor
Adaptasyonu). Mevcut yazilimda aktif degil.

3) Uyari, ekran 3.20 yeniden kurulur.
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15.2 Alarmlarin resetlenmesi

CUE arizasi ya da islevsel bir aksaklikta, OPERATION
menusulndeki alarms listesini kontrol edin. Son bes uyari ve son
bes uyari, kayit menulerinde bulunabilir.

Tekrarlanan bir alarm meydana geliyorsa, bir Grundfos

teknisyenine danigin.

15.2.1 Uyan

CUE, uyari aktif olana dek galismasina devam edecektir. Uyari,

neden ortadan kalkana dek aktif kalacaktir. Bazi uyarilar, alarm

durumuna dénebilir.

15.2.2 Alarm

Bir alarm durumunda, CUE pompayi durduracak ya da alarm ve

pompa tipine gére ¢alisma modunu degistirecektir.

Bakiniz bélim 15.1 Uyari ve alarm listesi.

Alarmin nedeni ¢ézilduginde ve alarm yeniden kuruldugunda,

pompa operasyonu devam edecektir.

Alarmi manuel olarak resetleme

» Alarm ekraninda OK'e basin.

» On/Off'a iki defa basin.

+ Bir dijital girisi DI 2- DI 4'G Alarm reset’e ya da dijital girig DI 1'i
(start/stop)'a etkinlestirin.

Bir alarmi resetlemek mimkun degilse, sebebi; ariza ¢gézilmemis

ve ya alarm kilitlenmis olabilir.

15.2.3 Kilitli alarm

Kilitli alarm durumunda, CUE pompayi durdurur ve kilitli hale

gelir. Pompa galismasi, kilitli alarmin nedeni ¢ézilene dek ve

alarm resetleninceye kadar devam edemez.

Kilitli bir alarmi resetleme

» CUE'ye gelen gug¢ kaynagini yaklasik 30 sn kadar kapatin.
Gug kaynagini agin ve alarmi resetlemek igin alarm ekraninda
OK'e basin.

15.3 Gosterge 1siklan

Tablo, gdsterge 1siklarinin iglevlerini gosterir.

Go§terge islev

15191
Pompa galisiyor veya bir fonksiyon ile
durdurulmus.

On (yesil) Yanip soniiyorsa, pompa, kullanici (CUE menil),

harici dur/kalk veya bus tarafindan
durdurulmustur.

Off (turuncu) Pompa, on/off butonu ile durdurulmus.

Alarm

(kirmizi) Bir alarmi ya da uyariyi belirtir.

15.4 Sinyal roleleri
Tablo, sinyal rélelerinin islevini gosterir.

Tip islev
* Ready (Hazir) *  Pump running
+ Alarm (Pompa
Réle 1 » Operation gal/§n'7aSI)
(Calisma) »  Warning (Uyari)
* Relubricate
(Tekrar yagla).
* Ready (Hazir) e Pump running
< Alarm (Pompa
Réle 2 * Operation gal/§n”'la31)
(Calisma) e Warning (Uyari)
* Relubricate
(Tekrar yagla).

Ayrica bkz 30.
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16. Teknik veri

16.1 Muhafaza

Her CUE kabin dlglleri, muhafazalarina gére karakteristiktir.
Tablo, muhafaza tipiyle, sinifi arasindaki iligkiyi gosterir.

Ornek:

isim plakasindan okuyun:

* Besleme gerilimi = 3 x 380-500 V.
» Karakteristik mil gucu =1,5 kW.

* Muhafaza sinifi = IP20.

Tablo, CUE muhafazasinin A2 oldugunu gdsterir.

Karakteristik mil Muhafaza
gucti P2 1x200-240V |3 x200-240 V 3 x 380-500 V 3x525-600 V| 3x525-690 V
[kW] | [HP] |IP20|IP21|IP55| IP20 | IP55 |IP20 |IP21|IP54|IP55| IP20 | IP55 |IP21|IP54 |IP55
0,55 | 0,75
0,75 1
1,1 15 | A3 A5
A2 A2 A4
15 2 A3 | A5
A4
2,2 3
B1 | B1
3 4
A3
37 5
4 5 A2
5,5 75 B1 | B1 A3 A4 | A3 | A5
7,5 10 B2 | B2 | B3 | B1
11 15
15 20 B2 | B3 B1
B4
18,5 25 B2 B2
22 30 c1
c3 B2
30 40 B4
37 50
c4 | c2
45 60 c1
C3
55 75 c2 c2
75 100
c4 c2
90 125
110 150
D1 | D1 —
132_| 200 D1 Dt
160 | 250
200 | 300 D2 | D2
D2 | D2 ——
250 | 350
16.2 Kablo girisi
Smooth
Imperial
Gergeve Standart (6zel bir
¢ kablo girigi Amerikan tip
kablo girisi)
kablo girisi

A3 1P 20/21 / NEMA tip 1

3x22,5 (1/2")

3 x 28,4 (3/4")

1x17

A4 IP 55 / NEMA tip 12 1x21,5 -
3x26,3 -
A5 IP 55 / NEMA tip 12 6 x 26,3 6 x 28,4 (3/4")
_ 2x22,5(1/2") 2x225(1/2")
B1 IP 21 / NEMA tip 1
3x37,2 3x34,7 (1"
2x21,5 2 x22,5 (1/2")
B1IP 55/ NEMA tip 12 1x26,3 1 x 28,4 (3/4")
3x33,1 3x34,7 (1"
1x21,5 1x22,5(1/2")
B2 IP 21 / NEMA tip 1 ve 1x26,3 1x 28,4 (3/4")
B2 IP 55 / NEMA tip 12 1x 33,1 1x34,7 (1"
2x42,9 2 x 44,2 (11/4")
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16.3 Ana boyutlar ve agirlik

Sekil 60 A4, A5, B1, B2, B3, B4, C1, C2, C3 ve C4

muhafazalari

e 6
o /I

IS

&

N g

& > §

=

—

Sekil 59 A2 ve A3 muhafazalari
Yiikseklik [mm] ! | Genislik [mm] " | Derinlik [mm] )| Vida delikleri [mm]
Muhafaza Agirlik [kg]
A a B b (o} c?d |c @d Ge f

A2 268 257 90 70 | 205 219 |8 11 55 9 49
IP21/NEMA1| 375 350 20 70 | 205 219 |8 11 55 9 5,3
A3 268 257 | 130 110 | 205 219 |8 11 55 9 6,6
IP21/NEMA1| 375 350 | 130 110 | 205 219 |8 11 55 9 7
A4 420 401 | 200 171 | 175 175 |82 12 65 6 9,2
A5 420 402 | 242 215 | 200 200 |82 12 65 9 14
B1 480 454 | 242 210 | 260 260 |12 19 9 9 23
B2 650 624 | 242 210 | 260 260 |12 19 9 9 27
B3 399 380 | 165 140 | 248 262 |8 12 68 79 12
IP21/NEMA1| 475 - 165 - 249 262 | 8 12 68 7,9 -
B4 520 495 | 231 200 | 242 242 | - - 85 15| 235
IP21/NEMA1| 670 - 255 - 246 246 | - - 85 15 -
c1 680 648 | 308 272 | 310 310 [12 19 9 98 45
c2 770 739 | 370 334 | 335 335 [12 19 9 98 65
c3 550 521 | 308 270 | 333 333 |- - 85 17 35
IP21/NEMA1| 755 - 329 - 337 337 |- - 85 17 -
c4 660 631 | 370 330 | 333 333 | - - 85 17 50
IP21/NEMA1| 950 - 391 - 337 337 | - - 85 17 -
D1 1209 1154 | 420 304 | 380 - |20 11 11 25| 104
D2 1589 1535 | 420 304 | 380 - |20 11 11 25| 151

N Boyutlar, maksimum yukseklik genislik ve derinlik icin verilmigtir. Boyutlar segeneksizdir.

B4, C3, C4

TMO3 9002 2807

16.4 Cevre 16.5 Terminal sikma torklari
Bagil nem % 5-95 RH Sikma torku [Nm]
Ortam sicakhgi Maks. 50 °C Muhafaza
- .g - Ana sebeke Motor Toprak Role
24 saat Uzeri ortalama ortam sicakhgi Maks. 45 °C
Tum calismadaki minimum ortam sicakhgi 0°C A2 1.8 1.8 3 0.6
T A3 1,8 1,8 3 0,6
Azaltilmis galismadaki minimum ortam 10 °C
sicakligi B A4 1,8 1,8 3 0,6
Nakliyat ve depolama boyunca sicaklik -25t0 65 °C A5 1,8 1,8 3 0,6
Depolama suresi Maks. 6 ay B1 1,8 1,8 3 0,6
Performans azalmasi olmadan, deniz B2 4,5 4,5 3 0.6
ST . . - . 1000 m
seviyesi Ustlindeki maksimum yukseklik. B3 1,8 1,8 3 0,6
Performans azalmasi ile deniz seviyesi B4 4.5 4.5 3 0,6
listiindeki maksi tiksexlik 3000 m : : :
Ustiindeki maksimum ylksekli c1 10 10 3 0.6
1)/942) 1)/942)
Not CUE, acik hava depolamasi i¢in uygun olmayan c2 147124 147124 3 06
0 bir ambalaj iginde gelir. c3 10 10 3 0,6
c4 141/242) 1417242 3 0,6
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16.6 Kablo uzunlugu

16.7.2 Motordaki ve ana sebekedeki Non-UL sigortalari ve

kablo kesiti
Maks. uzunluk, ekranli motor kablosu 150 m -
Karakteristik mil Maksimum elektrik Sigorta Maksimum kablo
Maks. uzunluk, ekransiz motor kablosu 300 m glicii P2 sigorta boyutu tipi kesit alani !
Maks. uzunluk, sinyal kablosu 300 m kw] [A] [mm?]
. . 1 x 200-240 V.
16.7 Sigortalar ve kablo kesiti 11 20 9G 4
1,5 30 gG 10
Uyan 22 40 gG 10
Kablo kesitleriyle ilgili her zaman ulusal ve yerel 3 40 9G 10
diizenlemelere uyumluluk gésterin. 37 60 9G 10
55 80 gG 10
16.7.1 Sinyal terminallerindeki kablo kesiti 7,5 100 gG 35
- . — . 3x200-240 V.
Smygl te"rrqmallen.'mdekl maksimum kablo 1,5 mm2 0.75 10 9G 4
kesiti, bikliIlmez iletken 11 20 9G 4
Sinyal terminallerindeki maksimum kablo 1.0 mm2 15 20 gG 4
kesiti, esnek iletken ' 2.2 20 9G 4
Sinyal terminallerindeki minimum kablo 05 2 3 32 gG 4
- ,5 mm
kesiti 3,7 32 gG 4
5,5 63 gG 10
7,5 63 gG 10
11 63 gG 10
15 80 gG 35
18,5 125 gG 50
22 125 gG 50
30 160 gG 50
37 200 aR 95
45 250 aR 120
3 x 380-500 V
0,55 10 gG 4
0,75 10 gG 4
1,1 10 gG 4
15 10 gG 4
2,2 20 gG 4
3 20 gG 4
4 20 gG 4
55 32 gG 4
7,5 32 gG 4
11 63 gG 10
15 63 gG 10
18,5 63 gG 10
22 63 gG 35
30 80 gG 35
37 100 gG 50
45 125 gG 50
55 160 gG 50
75 250 aR 95
90 250 aR 120
3 x 525-600 V
0,75 10 gG 4
1,1 10 gG 4
1,5 10 gG 4
2,2 20 gG 4
3 20 gG 4
4 20 gG 4
55 32 gG 4
7,5 32 gG 4
3 x 525-690 V
11 63 gG 35
15 63 gG 35
18,5 63 gG 35
22 63 gG 35
30 63 gG 35
37 80 gG 95
45 100 gG 95
55 125 gG 95
75 160 gG 95
90 160 gG 95

1) Ekranli motor kablosu, ekransiz kaynak kablosu. AWG,
bakiniz bélim 16.7.3.
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16.7.3 Motor ve ana sebekedeki UL sigortalari ve kablo kesiti

Karakteristik mil Sigorta tipi Maksimum kablo
gueil P2 Bussmann Bussmann Bussmann SIBA Littel Fuse Ferraz-Shawmut Ferraz-ShawmutM
kW] RK1 J T RK1 RK1 CcC RK1 [AwG] 2
1 x 200-240 V
1,1 KTN-R20 - - - - - - 10
1,5 KTN-R30 - - - - - - 7
2,2 KTN-R40 - - - - - - 7
3 KTN-R40 - - - - - - 7
3,7 KTN-R60 - - - - - - 7
5,5 - - - - - - - 7
7,5 - - - - - - - 2
3 x 200-240 V
0,75 KTN-R10  JKS-10 JIN-10 5017906-010 KTN-R10 ATM-R10 A2K-10R 10
1,1 KTN-R20  JKS-20 JIN-20  5017906-020 KTN-R20 ATM-R20 A2K-20R 10
1,5 KTN-R20  JKS-20 JIN-20  5017906-020 KTN-R20 ATM-R20 A2K-20R 10
2,2 KTN-R20  JKS-20 JIN-20  5017906-020 KTN-R20 ATM-R20 A2K-20R 10
3 KTN-R30  JKS-30 JIN-30 5012406-032 KTN-R30 ATM-R30 A2K-30R 10
3,7 KTN-R30  JKS-30 JIN-30 5012406-032 KTN-R30 ATM-R30 A2K-30R 10
5,5 KTN-R50  JKS-50 JIN-50  5012406-050 KLN-R50 - A2K-50R 7
7,5 KTN-R50  JKS-60 JIN-60 5012406-050 KLN-R60 - A2K-50R 7
11 KTN-R60  JKS-60 JIN-60 5014006-063 KLN-R60 A2K-60R A2K-60R 7
15 KTN-R80  JKS-80 JIN-80 5014006-080 KLN-R80 A2K-80R A2K-80R 2
18,5 KTN-R125 JKS-150  JJN-125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R A2K-125R 1/0
22 KTN-R125 JKS-150  JJN-125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R A2K-125R 1/0
30 FWX-150 - - 2028220-150 L25S-150 A25X-150 A25X-150 1/0
37 FWX-200 - - 2028220-200 L25S-200 A25X-200 A25X-200 4/0
45 FWX-250 - - 2028220-250 L25S-250 A25X-250 A25X-250 250 MCM
3 x 380-500 V
0,55 KTS-R10  JKS-10 JJS-10  5017906-010 KTN-R10 ATM-R10 A2K-10R 10
0,75 KTS-R10  JKS-10 JJS-10 5017906-010 KTN-R10 ATM-R10 A2K-10R 10
1,1 KTS-R10  JKS-10 JJS-10  5017906-010 KTN-R10 ATM-R10 A2K-10R 10
1,5 KTS-R10  JKS-10 JJS-10  5017906-010 KTN-R10 ATM-R10 A2K-10R 10
2,2 KTS-R20  JKS-20 JJS-20  5017906-020 KTN-R20 ATM-R20 A2K-20R 10
3 KTS-R20  JKS-20 JJS-20  5017906-020 KTN-R20 ATM-R20 A2K-20R 10
4 KTS-R20  JKS-20 JJS-20  5017906-020 KTN-R20 ATM-R20 A2K-20R 10
5,5 KTS-R30  JKS-30 JJS-30  5012406-032 KTN-R30 ATM-R30 A2K-30R 10
7,5 KTS-R30  JKS-30 JJS-30  5012406-032 KTN-R30 ATM-R30 A2K-30R 10
11 KTS-R40  JKS-40 JJS-40  5014006-040 KLS-R40 - ABK-40R 7
15 KTS-R40  JKS-40 JJS-40  5014006-040 KLS-R40 - ABK-40R 7
18,5 KTS-R50  JKS-50 JJS-50 5014006-050 KLS-R50 - ABK-50R 7
22 KTS-R60  JKS-60 JJS-60  5014006-063 KLS-R60 - ABK-60R 2
30 KTS-R80  JKS-80 JJS-80  2028220-100 KLS-R80 - ABK-80R 2
37 KTS-R100 JKS-100  JJS-100 2028220-125 KLS-R100 - ABK-100R 1/0
45 KTS-R125 JKS-150 JJS-150 2028220-125 KLS-R125 - ABK-125R 1/0
55 KTS-R150 JKS-150  JJS-150 2028220-160 KLS-R150 - ABK-150R 1/0
75 FWH-220 - - 2028220-200 L50S-225 - A50-P225 4/0
90 FWH-250 - - 2028220-250 L50S-250 - A50-P250 250 MCM
3 x 525-600 V
0,75 KTS-R10  JKS-10 JJS-10  5017906-010 KTN-R10 ATM-R10 A2K-10R 10
1,1 KTS-R10  JKS-10 JJS-10  5017906-010 KTN-R10 ATM-R10 A2K-10R 10
1,5 KTS-R10  JKS-10 JJS-10  5017906-010 KTN-R10 ATM-R10 A2K-10R 10
2,2 KTS-R20  JKS-20 JJS-20  5017906-020 KTN-R20 ATM-R20 A2K-20R 10
3 KTS-R20  JKS-20 JJS-20  5017906-020 KTN-R20 ATM-R20 A2K-20R 10
4 KTS-R20  JKS-20 JJS-20  5017906-020 KTN-R20 ATM-R20 A2K-20R 10
5,5 KTS-R30  JKS-30 JJS-30  5012406-032 KTN-R30 ATM-R30 A2K-30R 10
7,5 KTS-R30  JKS-30 JJS-30 5012406-032 KTN-R30 ATM-R30 A2K-30R 10
3 x 525-690 V
11 KTS-R-25  JKS-25 JJS-25 5017906-025 KLSR025 HST25 ABK-25R 1/0
15 KTS-R-30  JKS-30 JJS-30  5017906-030 KLSRO030 HST30 ABK-30R 1/0
18,5 KTS-R-45  JKS-45 JJS-45  5014006-050 KLSR045 HST45 ABK-45R 1/0
22 KTS-R-45  JKS-45 JJS-45  5014006-050 KLSRO045 HST45 ABK-45R 1/0
30 KTS-R-60  JKS-60 JJS-60 5014006-063 KLSR060 HST60 ABK-60R 1/0
37 KTS-R-80  JKS-80 JJS-80 5014006-080 KLSRO75 HST80 ABK-80R 1/0
45 KTS-R-90  JKS-90 JJS-90  5014006-100 KLSR090 HST90 ABK-90R 1/0
55 KTS-R-100 JKS-100  JJS-100 5014006-100 KLSR100 HST100 ABK-100R 1/0
75 KTS-R125 JKS-125  JJS-125 2028220-125 KLS-125 HST125 ABK-125R 1/0
90 KTS-R150 JKS-150  JJS-150 2028220-150 KLS-150 HST150 ABK-150R 1/0

) Ekranli motor kablosu, ekransiz kaynak kablosu.

2)
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16.8 Girigler ve cikiglar
16.8.1 Ana sebeke kaynagi (L1, L2, L3)

16.8.6 Analog girisler

Analog giris 1, terminal sayisi 53

Besleme gerilimi 200-240 V %10 Gerilim sinyali A53 ="U" ")
Besleme gerilimi 380-500 V + %10 Gerilim araligi 0-10V
Besleme gerilimi 525-600 V + % 10 Girig rezidansi, R; Yaklagik 10 kQ
Besleme gerilimi 525-690 V + % 10 Maksimum gerilim t20V
Besleme frekansi 50/60 Hz Akim sinyali As3=""")
Fazlar arasi maksimum gegici Nominal degerin Akim araligi 0-20, 4-20 mA
dengesizlik % 3'0 Giris rezidansi, R; Yaklagik 200 Q
Toprak kagak akimi >3,5mA Maksimum akim 30 mA
Devreye sokma sayisi, muhafaza A maks. 2 defa/dk. Maksimum ariza, terminal 53,54 Tim skalanin % 0,5'i
Devreye sokma sayisi, muhafaza B ve C maks. 1 kez/dk. Analog giris 2, terminal sayisi 54
CUEI K ) von bos - Akim sinyali A54 =" 1)

Not ku”a’}::n:;’a:lr en ve agarken besleme gerilimini Akim aralig 0-20, 420 mA
Girig rezidansi, R; Yaklagik 200

16.8.2 Motor gikisi (U, V, W) Maksimum akim 30 mA

Cikis gerilimi % 0-100 )

Cikis frekansi 0-100 Hz?

Cikis1 kapatma tavsiye edilmez

1) Besleme gerilimi ylzdesi olarak ¢ikis voltaji.
2) Secilen pompa ailesine bagl.

16.8.3 RS-485 GENIbus baglantisi

Terminal sayisi 68 (A), 69 (B), 61 GND (Y)

RS-485 devresi iglev olarak diger merkezi devrelerden ve
galvanik olarak besleme geriliminden (PELV) ayrilir.

16.8.4 Dijital girigler

Terminal sayisi 18, 19, 32, 33
Gerilim seviyesi 0-24 VDC
Gerilim seviyesi, agik kontakt >19VDC
Gerilim seviyesi, kapall kontakt <14 VDC
Giris Uzerindeki maksimum gerilim 28 VDC
Girig rezidansi, R; Yaklasik 4 kQ

Batun dijital girisler, galvanik olarak besleme gerilimi (PELV) ve
diger yuksek gerilim terminallerinden ayrilir.

16.8.5 Sinyal roleleri

Role 01, Terminal sayisi 1(C), 2 (NO), 3 (NC)

Role 02, terminal sayisi 4 (C), 5 (NO), 6 (NC)

Maks. terminal yiklemesi (AC-1)1) 240 VAC, 2 A
Maks. terminal yiklemesi (AC-15)1) 240 VAC,0,2A
Maks. terminal yiiklemesi (DC-1)") 50 VDC, 1 A
Min. terminal yiklemesi 24 VDC 10 mA

24V AC 20 mA

1) IEC 60947, 4 and 5. kisim.

C  Ortak
NO Normalde agik
NC Normalde kapali

Role kontaklari galvanik olarak yalitimla gig¢lendirilmis
devrelerden (PELV) ayrilir.

Maksimum ariza, terminal 53,54

Tum skalanin % 0,5'i

") Gerilim sinyalinin fabrika ayari "U"dur.

Butlun analog girigler, galvanik olarak besleme gerilimi (PELV) ve

diger yuksek gerilim terminallerinden ayrilir.

16.8.7 Analog cikis

Analog cikis 1, terminal sayisi 42
Akim araligi 0-20 mA
Cergceveye maksimum sarj 500 Q

Maksimum ariza

Tim skalanin % 0,8 i

Analog c¢ikis, galvanik olarak besleme geriliminde (PELV) ve

diger yuksek gerilim terminallerinden ayrilir.
16.8.8 MCB 114 sensor giris modiiliu

Analog giris 3, terminal sayisi 2
Akim araligi 0/4-20 mA
Giris rezidansi <200 Q
Analog girisleri 4 ve 5, terminal sayisi 4,5ve 7,8
Sinyal tipi, 2- ya da 3- teli Pt100/Pt1000

Pt100'ii 3 telli kablo ile kullanacaksiniz diren¢
30 Q degerini agmamalidir.

Not: 3-tel kablolu Pt100 kullanirken, rezistans 30 W'u

asmamalidir.

16.9 Ses basinci diizeyi

CUE'nin ses basinci diizeyi maksimum 70 dB(A) olmalidir.

Bir frekans konvertor tarafindan kontrol edilen bir moturun ses
basinci duzeyi, frekans konvertéru ile kontrol edilmeyen benzer
bir motorunkinden daha yuksek olabilir. Bakiniz bélim 6.7 RFI

filtreleri.

17. Hurdaya ¢ikarma

Bu Urlniin ve pargalarinin hurdaya ¢ikartiimasinda asagidaki

kurallara dikkat edilmelidir:

1. Yerel veya 6zel atik toplama servisini kullanin.
2. Eder bu mimkin dedilse, en yakyn Grundfos pirketi veya

servisini arayyn.
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YETKILI GRUNDFOS SERVISLERI

SERVIS UNVANI

ADRES

TEL

FAX

GSM

GRUNDFOS MERKEZ

Gebze Organize Sanayi Bolgesi ihsan Dede
Cadde No. 2. Yol 200. Sokak No. 204

KOCAELI

0262 679 79 79

0262 679 79 05

0530 402 84 84

DAMLA POMPA

1203/4 Sokak No. 2/E
iZMIR

0232 449 02 48

0232 459 43 05

0532 277 96 44

Tuzla Deri Sanayi Kargisi Birmes

ARI MOTOR Sanayi Sitesi A-3. Blok No. 8 0216 394 2167 0216 3942339 0533 523 80 56
ISTANBUL
; ; Cemal Bey No. 7/B
CIHAN TEKNIK ISTANBUL 0216 38397 20 0216 3834998 0532 220 89 13

SER GROUP MEKANIK

Nuripasa Mah. 62/1. Sokak No. 12/C

ISTANBUL

0212 679 57 13

0212 41561 98

0532 740 18 02

DETAY MUHENDISLIK

Zafer Mah. Yeni. Sanayi Sitesi 03/A. Blok No. 10

TEKIRDAG

0282 673 51 33

0282 673 51 35

0532 371 15 06

MURAT SU POMPALARI

ivogsan 22. Cadde No. 675. Sokak No. 28

Hasemek Sanayi Sitesi
Yenimahalle / ANKARA

0312 394 28 50

0312394 28 70

05632 275 24 67

POMSER POMPA

Akdeniz Sanayi Sitesi 5009. Sokak No. 138

ANTALYA

0242 2213510

0242 221 35 30

0533 777 52 72

ALTEMAK

Des Sanayi Sitesi 113. Sokak C 04. Blok No. 5

Yukari Dudullu / ISTANBUL

0216 466 94 45

0216 415 27 94

0542 216 34 00

ILKE MUHENDISLIK

Glingoren Bagcilar Sanayi Sitesi 2. Blok No. 29

ISTANBUL

0212 549 03 33

0212 243 06 94

0ZYUREK ELEKTRIK

Bahge Mah. 126. Cadde No. 5/D

MERSIN

0324 233 58 91

0324 233 58 91

0533 300 07 99

DETAY MUHENDISLIK

Prof. Muammer Aksoy
Cadde Tanerler Apt. No. 25
ISKENDERUN

0326 614 68 56

0326 614 68 57

0533 761 73 50

ESER BOBINAJ

Karatay Otoparcgacilar Sitesi Koza

Sokak No. 10
KONYA

0332237 2910

0332 237 29 11

0542 254 59 67

CAGRI ELEKTRIK

Eski Sanayi Bolgesi 3. Cadde No. 3/A

KAYSERI

0352 320 19 64

0352 330 37 36

0532 326 23 25

FLAS ELEKTIRIK

19 Mayis Sanayi Sitesi

Adnan Kahveci Bulvari Krom Cadde 96

Sokak No. 27
SAMSUN

0362 266 58 13

0362 266 45 97

0537 345 68 60

TEKNIK BOBINAJ

Demirtagpasa Mah. Gul. Sokak No. 31/1

BURSA

0224 221 60 05

0224 221 60 05

0533 419 90 51

DIZAYN TEKNOLOJI

Degirmicem Mah. Gogus

Cadde Kivang Apt. Alti No. 42

GAZIANTEP

0342 339 42 55

0342 339 42 57

05632 73987 79

FURKAN BOBINAJ

Kamberiye Mahallesi Malik Cabbar

Cadde No. 5/B
SANLIURFA

0414 313 63 71

0414 313 34 05

0542 827 69 05

ARDA POMPA

Ostim Mahallesi 37. Sokak No. 5/1

Yenimahalle / ANKARA

0312 385 88 93

0312 385 89 04

0533 204 53 87

ANKARALI ELK.

Cumbhuriyet Caddesi No. 41
ADIYAMAN

0416 214 38 76

0416 214 38 76

0533 526 86 70

UGLER MAKINA

Y. Sanayi Sitesi 18. Carsi No. 14

KAHRAMANMARAS

0344 236 50 44

0344 236 50 45

0533 746 05 57

AKTIF BOBINAJ

Yeni Sanayi Sitesi 2. Cadde No. 8. Sokak No. 3

MALATYA

0422 336 92 08

0422 336 57 88

0535 517 44 17

ATLAS TEKNIK

Resatbey Mah. 12. Sokak Ozkaynak Apt

ADANA

0322 453 83 23

0322 453 75 55

0533 485 93 02

BUXAR

Cobanzade 45/A
BAKU (AZERBAYCAN)

994 12 4706 510

994 12 4992 462

994 50 2040 561

BARIS BOBINAJ

Ziya Cakalp. Cadde No. 13/A

MAGOSA (K.K.T.C.)

0392 366 95 55

0533 866 76 82

THERM ARSENAL

Tsereteli Ave. 101, 0119
TBILISI (GEORGIA)

995 32 35 62 01

995 32 35 62 01
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Argentina

Bombas GRUNDFOS de Argentina S.A.
Ruta Panamericana km. 37.500 Lote 34A
1619 - Garin

Pcia. de Buenos Aires

Phone: +54-3327 414 444

Telefax: +54-3327 411 111

Australia

GRUNDFOS Pumps Pty. Ltd.
P.O. Box 2040

Regency Park

South Australia 5942

Phone: +61-8-8461-4611
Telefax: +61-8-8340 0155

Austria

GRUNDFOS Pumpen Vertrieb Ges.m.b.H.

GrundfosstraRe 2

A-5082 Grodig/Salzburg
Tel.: +43-6246-883-0
Telefax: +43-6246-883-30

Belgium

N.V. GRUNDFOS Bellux S.A.
Boomsesteenweg 81-83
B-2630 Aartselaar

Tél.: +32-3-870 7300
Télécopie: +32-3-870 7301

Belorussia

Mpeactasutenscteo NPYHOPOC B
MwuHcke

220123, MuHck,

yn. B. Xopyxe#n, 22, od. 1105
Ten.: +(37517) 233 97 65,

®dakc: +(37517) 233 97 69

E-mail: grundfos_minsk@mail.ru

Bosnia/Herzegovina
GRUNDFOS Sarajevo

Trg Heroja 16,

BiH-71000 Sarajevo

Phone: +387 33 713 290
Telefax: +387 33 659 079
e-mail: grundfos@bih.net.ba

Brazil

BOMBAS GRUNDFOS DO BRASIL

Av. Humberto de Alencar Castelo Branco,
630

CEP 09850 - 300

Sao Bernardo do Campo - SP

Phone: +55-11 4393 5533

Telefax: +55-11 4343 5015

Bulgaria

Grundfos Bulgaria EOOD
Slatina District

Iztochna Tangenta street no. 100
BG - 1592 Sofia

Tel. +359 2 49 22 200

Fax. +359 2 49 22 201

email: bulgaria@grundfos.bg

Canada

GRUNDFOS Canada Inc.
2941 Brighton Road
Oakuville, Ontario

L6H 6C9

Phone: +1-905 829 9533
Telefax: +1-905 829 9512

China

GRUNDFOS Pumps (Shanghai) Co. Ltd.
50/F Maxdo Center No. 8 XingYi Rd.
Honggiao development Zone

Shanghai 200336

PRC

Phone: +86-021-612 252 22

Telefax: +86-021-612 253 33

Croatia

GRUNDFOS CROATIA d.o.o.
Cebini 37, Buzin

HR-10010 Zagreb

Phone: +385 1 6595 400
Telefax: +385 1 6595 499
www.grundfos.hr

Czech Republic
GRUNDFOS s.r.o.
Cajkovského 21

779 00 Olomouc

Phone: +420-585-716 111
Telefax: +420-585-716 299

Denmark

GRUNDFOS DK A/S

Martin Bachs Vej 3

DK-8850 Bjerringbro

TIf.: +45-87 50 50 50

Telefax: +45-87 50 51 51

E-mail: info_GDK@grundfos.com
www.grundfos.com/DK

Estonia

GRUNDFOS Pumps Eesti OU
Peterburi tee 92G

11415 Tallinn

Tel: + 372 606 1690

Fax: + 372 606 1691

Finland

OY GRUNDFOS Pumput AB
Mestarintie 11

FIN-01730 Vantaa

Phone: +358-3066 5650
Telefax: +358-3066 56550

France

Pompes GRUNDFOS Distribution S.A.
Parc d’Activités de Chesnes

57, rue de Malacombe

F-38290 St. Quentin Fallavier (Lyon)
Tél.: +33-4 74 82 15 15

Télécopie: +33-4 74 94 10 51

Germany

GRUNDFOS GMBH

Schliiterstr. 33

40699 Erkrath

Tel.: +49-(0) 211 929 69-0

Telefax: +49-(0) 211 929 69-3799
e-mail: infoservice@grundfos.de
Service in Deutschland:

e-mail: kundendienst@grundfos.de

Greece

GRUNDFOS Hellas A.E.B.E.

20th km. Athinon-Markopoulou Av.
P.O. Box 71

GR-19002 Peania

Phone: +0030-210-66 83 400
Telefax: +0030-210-66 46 273

Hong Kong

GRUNDFOS Pumps (Hong Kong) Ltd.
Unit 1, Ground floor

Siu Wai Industrial Centre

29-33 Wing Hong Street &

68 King Lam Street, Cheung Sha Wan
Kowloon

Phone: +852-27861706 / 27861741
Telefax: +852-27858664

Hungary

GRUNDFOS Hungaria Kft.
Park u. 8

H-2045 Torokbalint,
Phone: +36-23 511 110
Telefax: +36-23 511 111

India

GRUNDFOS Pumps India Private Limited
118 Old Mahabalipuram Road
Thoraipakkam

Chennai 600 096

Phone: +91-44 2496 6800

Indonesia

PT GRUNDFOS Pompa

JI. Rawa Sumur IIl, Blok Il / CC-1
Kawasan Industri, Pulogadung
Jakarta 13930

Phone: +62-21-460 6909

Telefax: +62-21-460 6910 / 460 6901

Ireland

GRUNDFOS (lIreland) Ltd.

Unit A, Merrywell Business Park
Ballymount Road Lower

Dublin 12

Phone: +353-1-4089 800
Telefax: +353-1-4089 830

Italy

GRUNDFOS Pompe ltalia S.r.l.

Via Gran Sasso 4

1-20060 Truccazzano (Milano)

Tel.: +39-02-95838112

Telefax: +39-02-95309290 / 95838461

Japan

GRUNDFOS Pumps K.K.
Gotanda Metalion Bldg., 5F,
5-21-15, Higashi-gotanda
Shiagawa-ku, Tokyo
141-0022 Japan

Phone: +81 35 448 1391
Telefax: +81 35 448 9619

Korea

GRUNDFOS Pumps Korea Ltd.

6th Floor, Aju Building 679-5
Yeoksam-dong, Kangnam-ku, 135-916
Seoul, Korea

Phone: +82-2-5317 600

Telefax: +82-2-5633 725

Latvia

SIA GRUNDFOS Pumps Latvia
Deglava biznesa centrs

Augusta Deglava iela 60, LV-1035, Riga,
Talr.: + 371 714 9640, 7 149 641
Fakss: + 371 914 9646

Lithuania

GRUNDFOS Pumps UAB
Smolensko g. 6

LT-03201 Vilnius

Tel: + 370 52 395 430
Fax: + 370 52 395 431

Malaysia

GRUNDFOS Pumps Sdn. Bhd.

7 Jalan Peguam U1/25

Glenmarie Industrial Park

40150 Shah Alam

Selangor

Phone: +60-3-5569 2922

Telefax: +60-3-5569 2866
México

Bombas GRUNDFOS de México S.A. de
C.V.

Boulevard TLC No. 15

Parque Industrial Stiva Aeropuerto
Apodaca, N.L. 66600

Phone: +52-81-8144 4000
Telefax: +52-81-8144 4010

Netherlands

GRUNDFOS Netherlands
Veluwezoom 35

1326 AE Almere

Postbus 22015

1302 CA ALMERE

Tel.: +31-88-478 6336

Telefax: +31-88-478 6332
E-mail: info_gnl@grundfos.com

New Zealand

GRUNDFOS Pumps NZ Ltd.
17 Beatrice Tinsley Crescent
North Harbour Industrial Estate
Albany, Auckland

Phone: +64-9-415 3240
Telefax: +64-9-415 3250

Norway

GRUNDFOS Pumper A/S
Stremsveien 344
Postboks 235, Leirdal
N-1011 Oslo

TIf.: +47-22 90 47 00
Telefax: +47-22 32 21 50

Poland

GRUNDFOS Pompy Sp. z o.0.
ul. Klonowa 23

Baranowo k. Poznania
PL-62-081 Przezmierowo

Tel: (+48-61) 650 13 00

Fax: (+48-61) 650 13 50

Portugal

Bombas GRUNDFOS Portugal, S.A.
Rua Calvet de Magalhaes, 241
Apartado 1079

P-2770-153 Pacgo de Arcos

Tel.: +351-21-440 76 00

Telefax: +351-21-440 76 90

Romania

GRUNDFOS Pompe Romania SRL
Bd. Biruintei, nr 103

Pantelimon county llfov

Phone: +40 21 200 4100

Telefax: +40 21 200 4101

E-mail: romania@grundfos.ro

Russia

00O lpyHAadoc

Poccus, 109544 Mocksa, yn. LLikonbHas
39

Ten. (+7) 495 737 30 00, 564 88 00
dakc (+7) 495 737 75 36, 564 88 11
E-mail grundfos.moscow@grundfos.com

Serbia

GRUNDFOS Predstavnistvo Beograd

Dr. Milutina Ivkovica 2a/29

YU-11000 Beograd

Phone: +381 11 26 47 877 / 11 26 47 496
Telefax: +381 11 26 48 340

Singapore

GRUNDFOS (Singapore) Pte. Ltd.
24 Tuas West Road

Jurong Town

Singapore 638381

Phone: +65-6865 1222

Telefax: +65-6861 8402

Slovenia

GRUNDFOS d.o.o.

Slandrova 8b, SI-1231 Ljubljana-Crnuge
Phone: +386 1 568 0610

Telefax: +386 1 568 0619

E-mail: slovenia@grundfos.si

South Africa

Corner Mountjoy and George Allen Roads
Wilbart Ext. 2

Bedfordview 2008

Phone: (+27) 11 579 4800

Fax: (+27) 11 455 6066

E-mail: Ismart@grundfos.com

Spain

Bombas GRUNDFOS Espafia S.A.
Camino de la Fuentecilla, s/n
E-28110 Algete (Madrid)

Tel.: +34-91-848 8800

Telefax: +34-91-628 0465

Sweden

GRUNDFOS AB

Box 333 (Lunnagardsgatan 6)
431 24 MélIndal

Tel.: +46(0)771-32 23 00
Telefax: +46(0)31-331 94 60

Switzerland
GRUNDFOS Pumpen AG
Bruggacherstrasse 10
CH-8117 Féllanden/ZH
Tel.: +41-1-806 8111
Telefax: +41-1-806 8115

Taiwan

GRUNDFOS Pumps (Taiwan) Ltd.
7 Floor, 219 Min-Chuan Road
Taichung, Taiwan, R.O.C.

Phone: +886-4-2305 0868
Telefax: +886-4-2305 0878

Thailand

GRUNDFOS (Thailand) Ltd.

92 Chaloem Phrakiat Rama 9 Road,
Dokmai, Pravej, Bangkok 10250
Phone: +66-2-725 8999

Telefax: +66-2-725 8998

Turkey

GRUNDFOS POMPA San. ve Tic. Ltd. Sti.
Gebze Organize Sanayi Bolgesi

Ihsan dede Caddesi,

2. yol 200. Sokak No. 204

41490 Gebze/ Kocaeli

Phone: +90 - 262-679 7979

Telefax: +90 - 262-679 7905

E-mail: satis@grundfos.com

Ukraine

TOB MPYHO®OC YKPAIHA
01010 Kuis, Byn. MockoBcbka 86,
Ten.:(+38 044) 390 40 50

dax.: (+38 044) 390 40 59
E-mail: ukraine@grundfos.com

United Arab Emirates
GRUNDFOS Gulf Distribution
P.O. Box 16768

Jebel Ali Free Zone

Dubai

Phone: +971-4- 8815 166
Telefax: +971-4-8815 136

United Kingdom
GRUNDFOS Pumps Ltd.
Grovebury Road

Leighton Buzzard/Beds. LU7 8TL
Phone: +44-1525-850000
Telefax: +44-1525-850011

U.S.A.

GRUNDFOS Pumps Corporation
17100 West 118th Terrace
Olathe, Kansas 66061

Phone: +1-913-227-3400
Telefax: +1-913-227-3500

Usbekistan

Mpeacrasutenscteo MPYHO®OC B
TawkeHTe

700000 TawkeHT yn.Ycmana Hocupa 1-n
Tynuk 5

TenedoH: (3712) 55-68-15

dakc: (3712) 53-36-35

Addresses revised 29.09.2010
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